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1. fejezet

Bevezetés

Deviation egy a Walkera Devention™ (Devo) tavirdnyitokhoz irt, az gydrit helyettesité szoftver. Az el-
s6dleges célja tobbféle taviranyité protokoll tdimogatdsa, megnyitva ezzel az eszkozben rejld lehetéségek
tarhdzat. A Deviation magja a mixer rendszer, ami a Turnigy/Flysky9x™ tédvirdnyitokhoz irt Er9X szoftver
alapjan késziilt.

Ezen feliil a Deviation USB féjlrendszert is nydjt, megkonnyitve ezzel a tdvirdnyito kezelését kiilon speciélis
fel- és letoltd alkalmazasok haszndlata nélkiil.

A Deviation szoftver tervezése sordn kulcsfontossdgu volt a konfigurdlhat6sdg. Minden modell és tavira-
nyit6 konfiguracié szovegfajlok altal vezérelt, melyeket a szoftver (vagy a felhasznald) képes irni/olvasni.
A konfiguricié konnyen érthet6, és modosithatd akdr a tdvirdnyité feliiletén keresztiil, akar kdzvetleniil egy
szovegszerkesztovel. A f6képernyd jelentds mértékben testre szabhatd; a bemenetek, kapcsoldk, csatorna
adatok vagy 1d6zit6k tetsz6leges kombinacidja megjelenithetd, és modellenként konfiguralhatdan.

A Deviation tobbféle protokollt timogat a taviranyité mindenféle médositasa nélkiil:
* Walkera Devo 6/7/8/10/12
* Walkera WK2401 / WK2601 / WK2801
* DSM2/DSMX
* Nine Eagles J6 Pro (telemetria képes modul sziikséges)

Tovéabbd a Deviation, néhdny konnyd tdvirdnyité modositdssal (megfelelé adé modul beépitésével), sok
egyéb tavirdnyitd protokollt is tdimogat. A legnépszeriibbek ezek koziil:

* Flysky (valamint WLToys V911, V9x9, és Xieda 9938)
* Hubsan-X4 és Estes Proto X

* V202

o SLT

* FrSky

A Deviation haszndlhat6 (repiilés-) szimulatorral a DSC csatlakozén keresztiil csatlakoztatva (PPM proto-
koll) vagy USB-ne keresztiil (USBHID protokoll). Oktatd/tanulé valamint FPV konfigurdcidk is lehetsége-
sek.
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A Deviation kb. 255 modell konfigurciét tud tdrolni, melyekhez olyan hordozhaté leirét haszndl, ami
lehet6vé teszi azok felhaszndldsat barmilyen Deviation éltal tdmogatott tavirdnyiton.

A Deviation kezel6i feliilete tobbféle nyelvre le lett forditva, tobbek kozott angol, afrikai, hagyomdnyos
kinai, holland, spanyol, francia, német, magyar, olasz, roman, orosz és kinai nyelvre. Tovéabbi 4j nyelvek
hozzadadasa is lehetséges a megfeleld forditas szovegfajl hozzaadasaval.

1.1 Figyelmeztetés

A Deviation egy kisérleti szoftver. Semminem( garancidt nem nyujt vagy véllal a szoftver mindségére vagy
megbizhatésdgara nézve. Az RC modellek silyos sériilést vagy akar haldlt is okozhatnak nem megfele-
16 haszndlat mellett. A Deviation szoftver haszndlata melletti dontéssel teljes és kizardlagos felelGsséget
véllalsz a modelljeid irdnyitdsaért. A Deviation szoftver szerz6i semmilyen felelsséget nem vallalnak sem-
minem( sériilésre, kdresetre, vagy barmi mdsra, amit a Deviation szoftver haszndlata okozott. Légy dvatos

és el6vigyazatos.

1.2 Kdézlemények

A Deviation szoftver fiiggetlen munka. A Deviation projekt nincs semmilyen kapcsolatban, nincs timogatva
vagy akdarcsak elismerve a gyart6 Walkera® altal. A szerz6k sohasem voltak kapcsolatban a Walkeraval, és
nem ismerik a Walkera alldspontjat a projekttel kapcsolatban. A Deviation csapat nem vallal garanciat
arra nézve, hogy a Deviatin szoftver nem drt a tdvirdnyitddnak (annak ellenére, hogy ez nem lehetséges).
Tovabba arra sincs garancia, hogy a Walkera® nem fog olyan valtoztatdsokat eszk6zolni a jovdbeli hardver
verziokon, vagy a DfuSe eszk6zon, ami inkompatibilissé tenné azokat a Deviation szoftverrel.

1.3 Jogallas és szerzoi jogok

Ez a projekt egy szabad felhaszndldsi szoftver: szabadon terjesztheted és/vagy mddosithatod a Free Soft-
ware Foundation altal publikdlt GNU General Public License leirds 3. licensz verzidja, vagy (t6led fiiggden)
barmely kés6bbi verzio szerint. A Deviation szoftverrel megkaptad a GNU General Public License egy ma-
solatdt is. Ha mégsem, akkor itt megtaldlhatod azt: www.gnu.org/licenses.

A Deviation-t azzal a reménnyel terjesztjiik, hogy az hasznos lesz szdmodra, de MINDENNEMU GA-
RANCIA NELKUL, még vélelmezett vagy célnak valé megfelelGségre vonatkozé garancidkkal sem. A
részletekért 14sd a GNU General Public License leirdsat.

A Deviation projekt honlapja a www.deviationtx.com cimen taldlhatd, a forraskdd pedig itt: https://github.
com/DeviationTX/deviation.
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2. fejezet

Telepités

A Windows™ felhasznalok kétféle telepitési modszer koziil valaszthatnak.
1) A Deviation Uploader eszkozzel
2) A Walkera DfuSe USB Upgrade eszkozzel (csak Windows™)

Ha nincs Windows™-os géped, akkor csak az els6 opciot, a Deviation Upgrade eszkozt tudod haszndlni. Ez
egy Java alkalmazds, melyet a Deviation fejleszt6i csapata tervezett, hogy egyszerlien hasznalhat6 legyen
barmely Devo radi6hoz és barmely Deviation, vagy akar Devention szoftver verziéhoz, ha vissza szeretnél
allni az eredeti Walkera szoftverre. A Walkera eszkoz kétlépcsdsen miikodik, melyben el6szor telepiteni
kell a szoftvert, majd kiilon a fajlrendszer konyvtarat. A Deviation Uploader egyetlen kényelmes 1épésben
teszi meg ugyanezt, a ZIP formatumu tomoritett deviation szoftver féjl felhasznéldsdval.

A Elokészités fejezet irja le a telepités elotti sziikséges 1épéseket, majd a két telepitési fejezet részletezi a
tényleges telepitést, attdl fiiggden, hogy melyik mddszert vélasztottad. Az utdna kovetkez6 fejezetek olyan

sz

specidlis eseteket targyalnak, mint a bizonyos verzidkrél, vagy verzidkra torténd frissités.

2.1 Elokészités

P

El6szor is a telepités elott gy6z6dj meg rdla, hogy a Devo tavirdnyitdd teljesen fel van-e toltve. Toltsd
le a deviation-devoXX-x.y.z.zip telepitési csomagot a http://deviationtx.com/downloads-new/category/
1-deviation-releases cimrdl, ahol XX a Walkera Devo™ tdvirdnyitdd tipusszdma, Xx.y.z pedig a deviation
szoftver verzidja.

MEGJEGYZES: Ne hasznéld az STMicroelectronics dltal kiadott DfuSe eszkdzt, hanem csakis a Walkera
altal kiadottat!

A Walkera eszkozt az alabbi linkrdl toltheted le: https://drive.google.com/drive/u/0/folders/0B6SupsT8-3_
BYXNQM1dOUIRYcGM

A Deviation Uloader eszkozt az alabbi linkr6l toltheted le: http://deviationtx.com/downloads-new/category/
161-dfu-usb-tool

Ha Windows™-t haszndlsz, telepitened kell a megfelel6 USB eszkozkezeldket. B&vebben lasd a Windows
eszkozkezeld telepitése fejezetben.
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Csomagold ki az eszkozoket, és telepitsd a szamitégépedre. Ha a Deviation Uploader eszkozt haszndlod,
akkor a deviation telepitési csomagot nem kell kicsomagolni. Ajanlatos el8szor kiprébalni a DFU eszkozt
egy eltérd verzioju Walkera szoftver telepitésével.

Ha egy régebbi verziéju Deviation verziordl akarsz frissiteni, akkor el6tte erdsen ajdnlott a tdvirdnyiton
levé ,,models” konyvtar tartalmardl biztonsagi masolatot késziteni, valamint elmenteni a ,,tx.ini” és a ,,hard-
ware.ini” f4jlokat is, hogy ne veszhessen el semmilyen modell vagy tavirdnyitd bedllitas.

2.1.1 Windows eszkozkezelo telepitése

A Walkera DfuSe eszkoz, €s a Deviation Uploader eszkoz kiilonb6z6 eszkdzkezel6t haszndl. MindkettSt
a Deviation USBDrv Installer-rel lehet telepiteni, ami az aldbbi linkrdl tolthetd le: http://www.deviationtx.
com/downloads-new/category/161-dfu-usb-tool

Csomagold ki a Deviation USBDrv Installer-t, és futtasd a ,,DFU USBDrv Installer-x.y.exe” programot.
Ezutén eltdvolithatod mindkét eszkozkezel6t, vagy telepitheted a Deviation USB Driver-t a Deviation
Uploader-hez, vagy a Walkera eszkozkezel6t a Walkera DfuSe haszndlatdhoz attdl fiiggéen, hogy melyi-
ket akarod hasznélni.

2.2 DFU telepités a Walkera DfuSe hasznalataval

A Deviation telepitése a Walkera DfuSe eszkodzzel ugyanuigy torténik, ahogy az eredeti Walkera Devention
szoftver frissitése is. Rdaddsul a Deviation nem firja feliil a tadvirdnyiton levé eredeti Walkera modell kon-
figurdcidkat. Ugyan haszndlni nem lehet Sket a Deviation szoftverrel, de megdrzddnek arra az esetre, ha
mégis vissza szeretnéd allitani a Walkera szoftvert.
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Avwailable DFU Devices

=TH Device in DFLI Mode v] DFH‘B"‘:ES?ID Product D Wersion
Supports Upload M anifestation Tolerant 0483 DF11 0200
Suppartz Download Accelerated Upload [ST)
Firmare Canfig Libramy |
Upgrade File

File: C:hdevol. diu ‘1’

File Information

Yendor D 0483 T argets in File
Firmware: 5T...

Product [D DF11

Yersion oaoa
Upload Action Uparade or Werify Action
Upload Werify after Upgrade 2 Werify
Transfered Data Size Time Duration
148 KB[151872 Butes) of 148 KB[151872 Bytez) 00:00:31

File correctly loaded. |
Abort devention DEVO-8 transmitter

o~

Csomagold ki a telepit6 csomagot, amit el6zoleg letoltottél. USB-n keresztiil csatlakoztasd a tavirdnyitot a
PC-hez, és kapcsold be a tdvirdnyit6t, mikdzben nyomva tartod az ,,EXT” nyomdgombot, hogy a programo-
z4asi médba juss. Devol2 esetén az ,,EXT” nyom6égomb helyett a Trainer billend kapcsolét kell bekapcsolva
tartani.

J6 par felhaszndl6 jelzett kompatibilitasi problémakat a Windows™.-zal és/vagy az USB portokkal ezen
program hasznalata kdozben. Ha a DfuSe nem ismeri fel a tdvirdnyitddat, probald meg eltdvolitani az 6sszes
USB eszkozt, és inditsd djra a PC-t igy, hogy csak a taviranyit6 csatlakozik rd USB-n keresztiil.

Ha a taviranyitéd megfeleléen csatlakozott, akkor az ,,Available DFU Devices” mezdben az ,,STM Device
in DFU Mode” felirat jelenik meg, egyébként a mez0 iiresen marad.

1) Nyomd meg a ,,...” nyomégombot, és vilaszd ki a deviation-devoXX-vx.y.z.dfu fajlt a telepitéshez.

2) Nyomd meg az ,,Upgrade” nyomdégombot a szoftver telepitéséhez. A gomb le lesz tiltva, ha a tavira-
nyitét nem sikeriilt felismerni. Ne az ,,Upload” gombot hasznald, mert az tonkreteszi a gépeden
levé kivalasztott DFU fajlt.

3) Csak Devol2 esetén: Vilts it a ,,Library” fiilre, kattints a ,,...” nyomégombra, és valaszd ki a kicso-
magolt devol2-lib.dfu f4jlt, majd ismét kattints az ,,Upgrade” nyomégombra az er6forras konyvtar
telepitéséhez.

Kapcsold ki a tadvirdnyitot, és kapcsold vissza mikdzben nyomva tartod az ,,EXT” nyomégombot. Egy USB
logénak kell megjelennie a képernydn. Ha ez az els6 telepitése a Deviation szoftvernek, akkor a PC fel
fogja kindlni a meghajté formazdsiat. Formazd meg az alapértelmezett bedllitdsokkal. Ezutdn toltsd fel a
fajlrendszert az USB-n keresztiil.
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2.3 A fajlrendszer feltoltése USB-n keresztil

Nyisd meg a telepitési csomagbdl kitomoritett konyvtdrat, és a ,,zip” és ,,dfu” kiterjesztésii f4jlok kivételével
az 0sszes fajlt és konyvtarat masold 4t a tavirdnyité USB meghajtéjanak gyokér konyvtardba. A fajlrendszer
részleteiért 1asd a USB és fdjlrendszer fejezetet.

, language
| layout
) media———————— Devo &8 only
, modelico
, models
| template
#| datalog.bin
|| errorsbd
£ boini

Ha egy régebbi verzidt frissitesz, akkor ne ird feliil a ,,tx.ini” és ,,hardware.ini” fajlokat, valamint a ,,models”
konyvtarat. Igazabdl csak a mar konfigurdlt modelljeidet ne ird feliil, a tobbit, elsésorban a ,,default.ini”-
t feliil lehet, igy az tjonnan 1étrehozott modelljeid a legfrissebb alapértékekkel rendelkeznek majd. Ha a
»tX.ini”-t feliilirtad, Gjra kell kalibralnod a botkorméanyokat, valamint djra beallitani a taviranyité beallitasait.

2.4 DFU telepités a Deviation Uploader hasznalataval

A ,,.Deviation Uploader” egy Java (jar) fajl. Az elinditdsdhoz vagy parancssori paraméterként atadod a jar
fajlt a Java futtatonak, vagy a Java alkalmazas grafikus feliiletét haszndlva megnyitod beldle a jar fajl. A
gépedre telepitve kell legyen a Java futtaté kornyezet, amit innen tudsz letolteni: http://www.java.com/

Amikor a ,,Deviation Uploader” megnyilt, csatlakoztasd a tavirdnyitédat USB-n keresztiil, s kapcsold be,
mikozben nyomva tartod az ,,EXT” nyomégombot. Devol2 esetén ehelyett a Trainer billendkapcsolot kell
bekapcsolva tartani.

Ha minden j6l miikodik, akkor a ,,Transmitter” felirat atv4lt a csatlakoztatott tdvirdnyité tipusdra. Ha nem a
megfeleld tavirdnyité tipus jelenik meg, akkor ne folytasd, hanem kérj segitséget a forumban. Ha egyaltalan
nem valt 4t, nézd meg a rendszer informdcidk kozott, hogy az eszkodz egyéltaldn szerepel-e. Ha ismeretlen
eszkozként latszik a Windows-ban, akkor ellendrizd az eszkozkezeld telepitését, és probald lecsatlakoztatni
az Osszes tobbi USB eszkozt.

1) Nyomd meg a ,,...” nyomégombot, és valaszd ki a letoltott telepitd csomag zip fajljat. Nem sziikséges
eldre kicsomagolni a zip f4jlt, mert azt a Deviation Uploader majd megteszi.

2) Ha ez egy elsé telepités, akkor az 6sszes ,,Replace” kijelolénégyzet a ,,Format™ opcidval egyiitt el6re
be lesz jelolve.

3) Kattints az ,,Install/Upgrade” nyomégombra. A telepités eltarthat par percig, igyhogy l1égy tiirelmes.
Egy felugré lizenetablak fog értesiteni a telepités befejezésérdl. Készen vagy.
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4) Kapcsold ki a tavirdnyitédat. Amikor majd tjra bekapcsolod, mar a Deviation kezd6képernydje fog
idv6zolni.

Az F4, F7 és F12E taviranyitokat kivéve az 0sszes tobbi esetén kapcsold vissza a tadviranyitét, mikozben
nyomva tartod az ,,ENT” nyomégombot. Egy USB logénak kell megjelennie a képerny6én. Ha ez az els6
telepitése a Deviation szoftvernek, akkor a PC fel fogja kindlni a meghajté formazasat. Formdzd meg az
alapértelmezett bedllitdsokkal. Ezutén toltsd fel a fajlrendszert az USB-n keresztiil.

2.5 A fajlrendszer feltoltése a Deviation Uploader-rel

Ha eddig a fentiek szerint kdvetted a leirdst a deviation ZIP f4jl Deviation Uploader programmal torténd
telepitésére vonatkozodan, akkor a telepitésed kész, és tovabbi telepitési 1épés nem sziikséges. Viszont ha
magad tomoritetted ki a telepitési csomagot, és eddig csak a dfu f4jlt telepitetted belSle, akkor folytatnod
kell a telepitést a szintén a csomagban taldlhaté library dfu fajl telepitésével. Semmi értelme igy csindlni a
telepitést, de lehetséges.

2.6 Deviation 5.0

A régoéta vart frissités a 4.0.1-es verziordl az 5.0-s verzidra 2016.04.30-4n érkezett meg, és lett bejelentve a
DeviationTX honlapon. A Deviation 5.0 a jelenlegi verzid, ami tartalmazza az el6z6 verzidk 0sszes javitasat,
fejlesztéseit, és protokolljait. Viszont a fejlesztés folytatddik, igy a jov&ben 1j taviranyitok szerepelhetnek

majd a tdmogatottak listdjan, valamint 1j protokollok és funkcidk jelenhetnek meg.

2.7 Nightly Builds, azaz napi forditasok

A napi forditdsok olyan Deviation verzidk, amik a kéd aktudlis dllapotanak felelnek meg, minden éjszaka
keletkeznek, ha volt aznap kédvéltozds. Ezek tartalmazzdk a legdjabb funkcidkat, melyeket a ,hivatalos™
5.0 verziéban még nem voltak meg. A napi forditdsok teszik lehet6vé a Deviation k6zosségnek, hogy
megismerkedhessenek az dj funkcidkkal, és igy visszajelzéseikkel és javaslataikkal hozzdjdrulhassanak a
szoftver fejlesztéséhez. A napi forditdsokat innen toltheted le: http://www.deviationtx.com/downloads-new/
category/13-nightly-builds

Ezek a forditdsok akkor keletkeznek, ha 1j funkcié keriilt hozzdaddsra, ha valamilyen hiba lett javitva,
vagy valamilyen 4j hardware tdmogatds keriilt bele a szoftverbe. A napi forditdsokat is teszteljiik, de nem
olyan alaposan, mint a hivatalos verzidkat. Tovabbi informacidkért olvasd el ezt a férum bejegyzést: http:
/lwww.deviationtx.com/forum/5-news-announcements/1416-nightly-builds

Az online Deviation felhasznél6i kézikonyv rendszeresen frissiil az 1j funkcidk lefrasaval, de bar a Deviati-
on kozosség mindent téle telhetSt megtesz, ez a dokumentacié nem feltétleniil tartalmazza a napi forditasok
Ujdonséagait. Barmely Deviation felhaszndld, akinek médositasi, vagy kiegészitési javaslata van, megtehe-
ti azt a Deviation-manual Github gy{jtemény probléma bejelentjében: https://github.com/DeviationTX/
deviation-manual/issues , vagy akar kozevetleniil médosithatja a dokumentéacié forrasaban.

Széval, akkor most a hivatalos Deviation 5.0-s verzié telepitsd, vagy a legfrissebb napi forditast? A valaszt
a kérdésre a sajat igényeid alapjan lehet megadni. Ha csak az 5.0-ban mar meglevé protokollokat akarod
haszndlni, mint amilyen pl. a Walkera, Spectrum és Flysky, vagy pl. WLToys V2x2 quad-od van, akkor az
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5.0-s verzi6 a megfeleld, de ha van egy csomd djabb jaték quad-od, akkor lehet, hogy azokhoz csak a napi
forditasban taldlhat6 meg a sziikséges protokoll.

Tovabba ha példaul a napi forditds tjabb hardver médositasokat is timogat, akkor el6szor érdemes telepiteni
az adott napi forditast, és ellen6rizni a gyakran haszndlt funkcionalitdst, és csak utdna végrehajtani a hardver
valtoztatasokat, hogy késébb egyszerilibb legyen meghatdrozni az esetleges problémak forrasat.

2.8 Teszt forditasok

A teszt forditdsok csak haladé felhaszndléknak valdok. A Deviation teszt forditdsokat a fejleszték az j
funkcidk vagy hardver opcidk teszteléséhez készitik, és a haszndlatuk magasabb felkésziiltséget igényel.
Ezeknek a forditdsoknak a hasznalatdhoz gyakran specidlis tavirdnyité konfiguracié vagy hardver médosi-
tasok sziikségesek.

Egyes teszt forditisokhoz el6z6leg a napi forditdsok telepitése sziikséges. NE TELEPITS TESZT FORDI-
TAST, amig nem vagy tisztiban azzal, hogy az milyen célra késziilt, hogyan kell hasznalni, és miért is kéne
azt hasznalnod.

Ha mégis kiprobdlsz egy teszt forditést, irj egy bejegyzést a megfelel6 forumba, hogy a fejleszt6 értesiilhes-
sen réla, hogy ment a dolog! Ezért késziilnek, hogy a fejlesztok visszajelzést kapjanak, akkor is, ha az csak
annyi, hogy miikodott.

2.9 USB és fajlrendszer

A Deviation minden konfiguraciot, képet, €s modellt hagyoméanyos fajlként tarol az USB meghajtoként el-
érhetd fajlrendszerben. Az USB moédot legegyszeriibben a bekapcsolds kdzben benyomva tartott ,ENT”
nyomdgomb segitségével aktivalhatjuk. Innentdl a fijlok egyszerien médsolhatdk a tavirdnyitdra, vagy for-
ditva.

A konyvtarszerkezet a kovetkez6:

8 Tartalomjegyzék



Deviation User Manual for Devo 6/8/12, Kiadas 5.1-dev

\tx.ini

A tavirdnyité konfiguricié. Ez tartalmazza a trim értékeket, a kalibraldsi adatokat,
és az utoljara hasznalt modell sorszamat.

\hardware.ini

A taviranyité hardverének konfiguracidja, mely a tdimogatott hardver
modositdsokat tartalmazza.

\errors.txt Ha a szoftver 6sszeomlik, vagy jraindul, akkor ez a f4jl tartalmazza a
hibakereséshez sziikséges informacidkat.
\datalog.bin A telemetria adatok f4jlja.

\media\config.ini

A tavirdnyito felhaszndléi feliilete 4ltal haszndlt szinek és betiitipusok definicidi.

\media\sound.ini

A kiilonboz6 riasztasok altal hasznalt dallamok definicioi.

\media\*.bmp

A tavirdnyité aktudlis megjelenéséhez hasznalt képek.

\media\*.fon

Fontok

\models\default.ini

Az alapértelmezett iires modell f4jl. Ez lesz betoltve, ha torolsz egy modellt.

\models\model*.ini

A modellek konfiguracidi. A szoftver korldtai miatt a deviation nem tud uj
fajlokat Iétrehozni, ezért kell, hogy elére 1étezzen egy-egy modelxx.ini minden
egyes betdltheté modellhez, attdl fiiggetleniil, hogy az adott sorszamud modell
haszndlatban van-e.

\modelico\*.bmp

A felhasznélhat6 modell ikonok képei (96x96 pixel az ajanlott méret, de nem
kotelez8). A modell ikonok 16 bites BMP képek RGB565 (nem 4tlatsz6) vagy
ARGB1555 (atlatszo) formatumban.

\templates\*.ini

Elére definidlt sablonok dj modellek 1étrehozdsdhoz. Ezek majdnem teljesen
megegyeznek a modell fajlokkal, de nem feltétleniil tartalmazzak az dsszes
paramétert.

\language\lang*.*

Nyelvi forditas fajlok. Ezek UTF-8 formatumu szovegfijlok, melyek
tartalmazzak az eredeti angol széveget, és a hozza tartozo leforditott szoveget.

MEGIJEGYZES: A Deviation csak 8.3 stilust fdjlneveket timogat, azaz a fijlnevek nem lehetnek hosszab-
bak, mint ,, XXXXXXXX.yyy’.
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3. fejezet

Hibak bejelentése

Senki sem tokéletes.

Ezt a szoftvert vildgszerte sok ember gondosan fejlesztette, és sikeresen tesztelte. Ugyanakkor bizonyos
koriilmények kozott eléfordulhat, hogy a taviranyité nem gy miikodik, ahogy szeretnéd. Néha ez csak
kezelési-, de néha tényleges program hiba. Ha ilyet taldlsz, ne habozz megkérdezni a kozosségtdl: http:
/lwww.deviationtx.com/forum. Ne feledd, hogy ez a szoftver csak a segitségeddel fejleszthetd.

Ha hibat talalsz, 1égy szives jelentsd itt: https://github.com/DeviationTX/deviation/issues

Regisztrdlnod kell, hogy a Deviation férumban jelenteni tudj egy hibat. A regisztracio teszi lehetdvé, hogy
kommunikdlj a Deviation kozosséggel, €s email értesitést kaphass, amikor a hiba javitva lett.

Légy szives, lehetbleg minél tobb informdaciét adj meg a hibajelentésben. Tobbek kozott add meg:
* A verziészdmot (ezt a tdvirdnyito ,,USB” meniijében taldlhatod meg)
* Magad forditottad, vagy csak letoltotted a DFU-t?
* A tavirdnyité tipusat (Devo8, Devo7e, Devo8-emulitor, . .. )

* Prébéltad-e reprodukdlni a hibat az emulatorban?

Reprodukalhaté-e a hiba? Ha igen, ird le 1épésrdl 1épésre, hogy hogyan.
* Milyen protokollt hasznalsz?

* Ha a tdvirdnyitdd djraindult, csatold a tdvirdnyité gyokér konyvtardban taldlhato ,.errors.txt” f4jlt, és
a telepitd csomagban taldlhaté ,.debug-devo???.zip” f4jlt is.

Minél tobb részletet megadsz, anndl gyorsabb lehet a hiba javitisa.
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4. fejezet

Megjegyzés a kezelési utmutatoval
kapcsolatban

Jelen kezelési utmutatoban szerepld képek dltaldban a Devo6/8 képerny6it mutatjik, de néha a Devol2 kép-
ernyd is szerepel kozottiik, ha az jobban dbrazolja az adott funkciét. Bar a Devo6/8 és a Devol2 képerny&k
kinézete eltérhet, funkciondlisan 4ltaldban teljesen megegyeznek. Ahol a Devob6, 8, vagy 12 mégis masképp
mikodik, azt a kezelési utmutaté is megemliti.
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5. fejezet

Foképernyo

Az altalanos foképerny6 elrendezés a kovetkezo:

Gazkar
pozicié

Ado teljesitmény

Aktualis modell

Tx ikon
(TX
konfig)

Telep fesziiltség

Fiigglleges trim

Aktualis id6
(csak Devo 12)

Model1 boatl 200V 159

Kapcsolo jelzés

1d6zit6
l
Stopper

Vizszintes trim

Modell ikon
(modell
konfiguralas)

Csatorna értékek
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»Aktudlis modell”: Az aktudlisan kivélasztott modell neve. A cimkére kattintva megnyilik a ,,Modell betol-
tése” képernyS. A modell konfiguraldsa a Modell konfigurdlds (Szokdsos és Halado GUI) szerint torténik.

»lelep”: Az aktudlis taviranyité telepfesziiltség szamszer( kijelzése.

»Ix telj.”: Az aktudlisan kivédlasztott ad6 teljesitmény kiirdsa. Konfigurdlasa a Modell konfigurdlds (Szokd-
sos és Halado GUI) fejezet szerint torténik.

AKktualis id6: Kijelzi az aktudlis id&pontot (csak Devol2 esetén). Az idGpont bedllitisa a kovetkezs feje-
zetben taldlhatd: Tdvirdnyito konfigurdcio.

Modell ikon: Az aktudlis modell képe, ha lett ilyen konfigurdlva a Modell konfigurdlds (Szokdsos és Halado
GUI) fejezet szerint, egyébként egy alapértelmezett kép. A képre kattintva a modell meniibe jutunk.

Trim: 10 féle kiilonbozd vizszintes és fiiggdleges trim megjelenitése konfiguralhato.

Kijelzdk: Ezek az elemek lehetnek: bemeneti értéket, csatorna kimeneti értéket, telemetria adatot, vagy id6-

zitd értéket tartalmazo szovegdobozok; kimeneti értéket megjelenitd oszlopdiagramok; vagy allapot megje-
lenitd ikonok (pl. futém, fékszarny, stb...).

Gyors meniik: A gyors meniik hosszi UP/DN nyomégomb megnyomadssal érhetdk el. Konfigurdlasuk a
Foablak konfigurdcio (Szokdsos és Halado GUI) fejezet alapjan.

Alapértelmezés szerint a csatorna kimenetek [-700, 100]%-ként jelennek meg. Ezt az alabbi értékek médo-
sitdsaval lehet médositani a megfeleld model.ini szekciéban:

[channell]
display-scale=100
display-format=%3d%%

Megjelenités el6tt a kimenetek nyers értékei a [-10000, 10000] tartomanyba esnek. A megjelenitett szoveg
a sprintf (s, display_format, raw/display_scale) paranccsal generalédik.

Ha a display-scale nincs megadva, akkor az értéke alapértelmezés szerint /00 lesz.

Ha a display-format nincs megadva, akkor alapértelmezés szerint az értéke %3d%% lesz. A formdzés
tovébbi részleteit lasd a Wikipédidban.
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5.1 Biztonsagi rendszer

Biztonsag

(51 = 0%, a bizbonsagos érték = -100%

Clk

A Deviation egy biztonsigi rendszerrel rendelkezik arra, hogy ne lehessen veszélyes dllapotban bekapcsolni
a tavirdnyitét (példaul ne poroghessen fel véletleniil a helikopter rotorja). A biztonsagi rendszer ellendri,
hogy bizonyos feltételek teljesiilnek-e, miel6tt elkezdi vezérelni a modellt. Alapesetben a gazkarhoz rendelt
kimeneti csatorna értéke a minimumon kell legyen. A Deviation szoftver nem rendelkezik a feltételeket
konfigurdl6 feliilettel, de ezek a model.ini fajl kozvetlen szerkesztésével hozzdadhaték. Amig a biztonsa-
gi figyelmeztet§ iizenet megjelenik, a tavirdnyité nem kommunikal a modellel. Az iizenet megjelenhet a
taviranyité bekapcsoldsakor, vagy modell valtaskor. Az iizenet magatol eltlinik, ha a biztonsagi feltételek
teljesiilnek, vagy ha az OK gombot megnyomjuk. Mindkét esetben elkezd8dik a vezérlés, amint az iizenet
ablak elttinik.

A biztonsagi feltételek a ,,[safety]” szekcidban szerepelnek, és alapesetben igy néznek ki:

[safety]
Auto=min

Az ,,Auto” érték helyett szerepelhet barmelyik bemenet vagy csatorna neve, pl. ,,Chl”, stb. Az ,,Auto” érték
megprébalja kitaldlni a gdz csatorna szdmat az aktudlis protokoll alapjan. Ha ez mégsem sikerill, és igy
hamis biztonsagi iizeneteket kapsz, akkor ,,Ch1”-re (pl. DSMx protokoll) vagy ,,Ch3”-ra (a legtobb egyéb
protokoll) cserélése megoldhatja a problémat. A ,,min” érték helyett szerepelhet ,,max” vagy ,,zero” is, ha
az adott csatorna maximum vagy 0 értékét akarjuk vizsgalni.
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6. fejezet
Navigalas

A taviranyité meniiiben a megfelel6 képre kattintva, vagy a fizikai nyomégombokat megnyomva lehet navi-
gdlni. A tovdbbiakban ebben a dokumentumban a nyomégombokon feltiintetett feliratokat fogjuk hasznalni:
UP (fel), DN (le), L- (balra), R+ (jobbra), ENT (belépés), EXT (kilépés).

A tavirdnyité bedllitdsainak konfigurdldsat az aldbbi feliileti elemekkel végezziik

Nyomégombok: Nyomégombokkal atvalthatjuk egy kapcsolhat6 beallitds dllapotat, vagy megnyithatunk
egy Uj meniit vagy képernydt.

Kivalaszté dobozok: Kivélaszté dobozokkal lehet tobb lehetséges érték koziil egyet kivalasztani.
Kétféle kivélaszté doboz 1étezik:

1. Azok a kivélaszté dobozok, melyek két nyilbdl, és egy 3D-s nyomégombbdl dllnak, egyszerre funk-
ciondlnak kivélaszté dobozként (egy érték kivalasztdsdra), és nyomégombként (ami sokféle dolgot
végezhet).

2. Azok a kivélaszté dobozok, melyek csak a két nyilbél, és egy fehér szovegdobozbdl dllnak, nem
miikodnek nyomégombként, hanem csak egy érték kivalasztdsara szolgdlnak.

Egy kivdlaszt6 doboz tipusa véltozhat a kivalasztott érték fiiggvényében.

Szovegdobozok: A szovegdobozok altaldban informdcidt jelenitenek meg, de néha meg is nyomhaték (mint
egy nyomdgomb), bizonyos események inditdsdhoz.

Ikonok: Az ikonok inform4cidt jelenithetnek meg, vagy megnyomhatdk (mint egy nyomégomb), bizonyos
események inditdsdhoz.

Megnyomhato [ Modell <= Gomb: Megnyomhat6
kivalaszto doboz: _>| < I Helicopter I )l Kivalaszié doboz:

Nyilakkal valtoztathato [<]_Mone | >}« Nyilakkal valtoztathato
és meg is nyomhato
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6.1 Navigalas a fizikai nyomoégombokkal

* Minden meniiben az ,,UP” (fel) és ,,DN” (le) nyomégombok haszndlatosak az el6z6 vagy a kovetkezd
meniipontra 1épéshez.

* Az ,R+” és,L-” nyomégombok haszndlatdval lehet a kivélaszté dobozok értékét novelni vagy csok-
kenteni. Bizonyos esetekben a nyomégomb hosszabb idejii megnyomdsédval lehetéség van nagyobb
1épésekben valtoztatni, hogy hamarabb elérhessiik a kivint értéket.

* A nyomégombokat és a nyomégombbal rendelkezd kivalaszté dobozokat az ,,ENT” megnyomdsaval
lehet megnyomni.

* Az EXT” megnyomadsa egy meniivel kijjebb 1€p, hosszan megnyomva pedig a f6képernydre.

6.2 Menu szerkezet

2 kiilonbozd, fiiggetlen menii van:

* A tdvirdnyité menii tartalmazza a tdvirdnyité specifikus bedllitdsokat, valamint monitorozasi lehets-
séget biztosit a csatorndk kimeneti-, és a vez€rld elemek bemeneti adataihoz, valamint a visszakapott
telemetria értékekhez (ha azok rendelkezésre dllnak). Részletesen az aldbbi fejezet targyalja: Tdvird-
nyito menii.

* A modell menii a Deviation azon teriilete, ahol be tudod konfigurdlni a modelled vezérlését. Minden
modell adat ezen a meniin beliil keriil bedllitidsra és mentésre. Részletesen az aldbbi fejezet targyalja:
Modell menii.
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7. fejezet

Taviranyito menii

— P Tx konfig. USB/
Tx opciok i Verzio6
Féablak Telemetria i
i . Csatornak
Csatornak i
Bemenetek P Gombok

7.1 Taviranyité konfiguracié

A konfiguraciés képernyd kiillonboz6 tavirdnyité funkcidkat definidl. A f6meniibdl a tavirdanyité meniin
keresztiil érhetd el. Az ebben a fejezetben szerepld képernydkon a Deviation alapértelmezett bedllitdsai
lathatok.
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T

EXIT Taviranyita konfig,

C Vam
BEles

020
< K[

0030
ajelz. interv.

Feer, riaszhds lmetlés interv. (<] W0 |3
Riasat, int. Telemetria beallitasok

Hargerd Himerséklet
Audid hangerd Hossz (<] vieter  [>]
Kikapcs, riaszt. Figyelm. irt.

]
—_— |
HH
][]

=
[+

7.1.1 Altalanos beallitasok

Nyelv: Kivdlaszthatod a megjelend szovegek nyelvét.
MEGJEGYZES: Ez a funkcié Devo 7e esetén nem érhetd el.
Méd: Négyféle botkormany méd koziil valaszthatsz: Mod 1-4.

* A Mdd 1 Eurdpdban elterjedt. A magassdgi- és oldalkormédny van a bal oldalon, a géz és a csiirés a
jobb oldalon.

* A M6d 2 Eszak-Amerikaban elterjedt. Gaz és oldalkormény a bal oldalon, magassagi kormény és
csiirés a jobbon.

* Mdd 3 esetén a magassdgi kormény €s a cslirés van a bal oldalon, a giz és az oldalkormény a jobbon.
* Mbd 4 esetén a gaz €s a csiirés van a bal oldalon, a magassagi- €s az oldalkormany a jobbon.
Botkormany: A botkormanyok és potméterek kalibraldsa.

A botkormany kalibraciéhoz védlaszd ki a Kalibrdlds gombot, és nyomj ENT-t. Kévesd a képernydn megje-
lend utasitasokat a botkormdnyok mozgatasara, és hagyd jéva az ENT gomb megnyomdsaval.

,,Ora (csak Devol2)”: Az aktudlis datum és id6 bedllitdsa.
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EXIT dra

Y ADD

=
207 [ b |
2017-05-06 | Bedllitands értek 19:15:1

| Datum bedl | 1A bedll,

2017-05-06 | et 19:15:22

7.1.2 Hang beallitasok
Bekapcsolasi riasztas: Vilassz egy intervallumot, ami utdn a tavirdnyit6 jelzést ad, ha be van kapcsolva,
de nincs haszndlva. A megadhat6 tartomdny 0 — 60 percig terjed, 1 perces 1épésekben.

Fesziiltség riasztas: Az alacsony telepfesziiltség riasztasi szintje. A beallithaté fesziiltség tartoméany 3.30V
—12.00V 0.01V-os 1épésekben.

Riasztasi intervallum: Az alacsony telepfesziiltség riasztas gyakorisdgat allitja. A riasztdsi intervallum
beallithat6 tartoméanya 5 masodperctdl 1 percig lehetséges 5 masodperces felbontassal. Ki is kapcsolhato.

Hanger6: A ziimmer hangerejének beallitdsa. A bedllithaté hangers tartomény 1 — 10. Ki is kapcsolhato.
Rezgés: Rezgés funkcidé engedélyezése a riasztasokhoz, amennyiben elérhetd.

Kikapcsolasi riasztas: Kikapcsolaskori hangjelzés engedélyezése.

7.1.3 LCD beallitasok

Fényerd: A képerny§ hattérvildgitisanak fényereje. A bedllithaté tartomény 1 — 10.
Kontraszt: Bedllitja a kijelzd kontrasztjat. Lehetséges értékei 1-t61 10-ig.

Alvé méd ideje: A képernyé altatdsanak késleltetése. 5 masodperctdl 2 percig allithaté 5 masodperces
Iépésekben. Kikapcsolt dllapotban a héttérvilagitas a bedllitott marad a tdvirdnyité kikapcsoldsdig.

Alvé fényerd: Az alvé tizemmoédban levé kijelz6 hattérvilagitasanak értéke. A bedllithat6 tartomdny 1 —
10. Ki is kapcsolhatd, ilyenkor egyéaltalan nincs hattérvilagitas.

7.1.4 1dozito beallitasok

s

ElGjelzési id6: Az az id6, amennyivel az id6zitd lejarta el6tt elkezd csipogni. A bedllithaté tartomany 5
masodperctdl 1 percig tart, de ki is kapcsolhatd.
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) o

ElGjelzési intervallum: Az id6zit6 lejarta el6tt milyen strtin csipogjon. A bedllithat6 tartoméany 1 — 60
mdsodpercig terjed, de ki is lehet kapcsolni.

pays o 2

Ismétlés intervallum: Az id6zitS lejarta utan milyen stir(in ismételje meg a riasztast. A bedllithato tarto-
mdany 1 — 60 masodpercig terjed, de ki is kapcsolhat6.

7.1.5 Telemetria beallitasok

Homérséklet: A hdmérséklet kijelzésének mértékegysége. Lehetséges értékei a Celsius és a Fahrenheit.

Hossz: A hosszisdg/tavolsag/magassag kijelzésének mértékegysége. Lehetséges értékei a Méter és a Lab.

7.2 Csatorna monitor

EXIT (Csatornak

A csatorna monitor képerny&n lehet a kimeneti csatorndk aktudlis értékeit megtekinteni. Csak azok a csa-
torndk szerepelnek rajta, melyekhez van mixer definidlva. A kimeneti értékek az adott csatorndhoz definiélt
minimum / maximum értékek, valamint a megadott skdldzas alapjan szdmitodnak.

Példaul: Ha egy csatorna -60-t61 +60-ig van skéldzva, akkor a kimeneti értéke is csak -60-t61 +60-ig fog
valtakozni a botkormany pozicidjanak fiiggvényében.
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7.3 Bemenet monitor

EXIT Bemenetek

-lod —-166 1606 160 -160 160 -160 160 -100 -100 160 -100 -100 1060 |_

-168 166 -100 -1060 1660 -160 16060 -100

A bemenetek képernydn lehet a bemenetek aktudlis dllapotainak megfeleld értékeket megtekinteni. Az
értékek szazalékos formdban jelennek meg, ahol a teljes tartomany -100%-t61 +100%-ig terjed.

MEGIJEGYZES: Devo8 esetén csak AIL, ELE, THR, RUD, RUD DRO0/1, ELE DR0/1, AIL DRO/1,
GEARO/1, FMODO0/1/2, és MIX0/1/2 bemenetek 1éteznek.

MEGJEGYZES: Devob6 esetén csak AIL, ELE, THR, RUD, DR0/1, GEARO/1, FMODO0/1/2, and MIX0/1/2
bemenetek 1éteznek.
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7.4 Nyomogomb monitor

EXIT hyomogomb ellendrzés

A nyomdgomb ellendrzés képernydn lehet ellendrizni a tdvirdnyitd fizikai nyomégombjainak miikodé-
sét. Barmelyik fizikai nyomégomb megnyomasa kivalasztja a képernydn lathaté megfeleld négyzetet. Az
»ENT”, ,L-” vagy ,,.L+” nyomdégomb teszteléséhez elobb meg kell érinteni a kijelz6t, hogy letiltédjon a
navigécié. Egy djabb érintéssel megint engedélyezhetjiik a nyomégombokat.

MEGIJEGYZES: A Devo6-on nincs feliil bal és jobb trim gomb.
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7.5 Telemetria monitor

EXIT Telemetria adatok

==

0.1y 18600
IE

[Wlagassan;
Sebessén,
i}

Bizonyos protokollok hasznalat kozben képesek telemetria adatokat kiildeni vissza a taviranyitonak. Ezek
tobbek kozott lehetnek hdmérséklet értékek, fesziiltségek, motor fordulatszam, vagy akdr GPS koordinatak
is.

A telemetria adatok vétele alapallapotban az 6sszes tdmogatott protokoll esetén ki van kapcsolva, kivéve a
DAVO és FrSky protokollokat. Lasd a 9. Protokollok fejezetet, hogy mely protokollok képesek telemetria
adatokat fogadni, és melyik milyen adatokat.

EXIT Telemetria adatok

M 0700 00000

E 0700 00000

Y-

Sebessén, 0.000km/h

|di: 0o0a0 2000-00-00

SIERE SRS E S NS

z. 2

Mivel minden protokoll eltéré tipust adatokat képes visszakiildeni, ldsd az eredeti késziilékgyarté dokumen-
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tacigjat, hogy esetlegesen milyen tovabbi hardver eszk6zokre van sziikség a megfeleld adatok begytijtéséhez
és tovabbitdsihoz.

A val6s adatok vételéig az értékek pirosak lesznek.

7.6 Hatotav teszt

Melegen ajanlott, hogy egy-egy dj modell elsd reptetése elbtt ellendrizd a hatétavolsagot,
hogy képes leszel-e irdnyitani a modellt a megfeleld tavolsagbdl. Néhdny modellezd klub-
ban ez kotelezd biztonsagi intézkedés. A hatdtav teszt segit ebben.

A hat6tav teszt képernydn a ,,Teszt start” gombbal lehet inditani a tesztelést. A képerny6n
megjelenik az eredeti €s az 4j adé teljesitmény. A normal eljaras ilyenkor, hogy elsétalsz 30
métert, és ellendrzod, hogy még mindig tudod-e vezérelni a modellt. A ,, Teszt stop” gomb
ledllitja a tesztelést, és visszaallitja az eredeti adé teljesitményt, akarcsak az ,,EXT” gomb
megnyomasa.

A taviranyit6 hatétavolsdga az adé teljesitményének négyzetgyokével ardnyosan csokken,
azaz a 100mW-r6l 100uW-ra csokkentés 1000-szeres kiilonbség, ami kb. 30-szoros hat6tav
csokkenést jelent. Igy ha a hatétdv teszt 30 méterig miikodik, akkor teljes teljesitménnyel
akar 900 méterig is tudod irdnyitani a modellt.

Csak a teljesitmény erdsitével ellatott RF modulok alkalmasak a tesztelésre. Ha a modul | |y SEsEe
nem ilyen, vagy a kivalasztott teljesitmény eleve a minimumon van, akkor erre egy iizenet
figyelmeztet.
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7.7 USB/Névjegy

EXIT 5B

www.deviationtx.com

Az USB képerny6 a fémenii ,,USB” meniipontjaval érhetd el. Ott az USB mdd ki-be kapcsolhatd, hogy a
taviranyit6 fajlrendszere elérhetd legyen a szamitégéprSl. Ebben a mdédban a Deviation fajlrendszere USB
meghajtoként érhet6 el, ami lehet6vé teszi, hogy fijlokat mozgass a Deviation fajlrendszer és a PC kozott.
Az 6sszes konfiguracios fajl elérhet6 ilyen médon.

MEGIJEGYZES: Soha ne kapcsold be az USB médot, ha épp egy modellhez vagy kapcsolédva, mert az
USB hasznélat zavarhatja a jeldtvitelt!
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8. fejezet

Modell menti

A modell menii segitségével lehet modellt betolteni és konfiguralni, azon beliil is példaul riasztasokat, nap-
16z4st, és képernyd elrendezést bedllitani. A fémeniibe egy ,,ENT” nyomégomb megnyomdsaval lehet jutni,
onnan pedig a ,,Modell menii”-t kivdlasztva egy Gjabb ,,ENT” megnyomadsdval lehet belépni a modell me-
niibe.

A Modell konfigurdlds (Szokdsos és Halado GUI) fejezet szerint, a modell konfiguralé ablak , Feliilet”
mezbjében kivélasztott értéktdl fiiggben, a modell menii teljesen mdshogy néz ki.

Haladé GUI:
Féablak
‘ Modell konfigural6 lapok
Mixer <€ B  Modell < B  Idziték
Féablak . . .
konfig. Naplé %—P‘ Trim H Telemetria ‘
Szokasos GUI:
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EXIT fvjodell ment

MEGIJEGYZES: Ujonnan létrehozott modellek esetén a haladé GUI az alapértelmezett.

8.1 Modell konfiguralas (Szokasos és Halado GUI)

EXIT (vodell korfig,

<] Betaltes.., | >
[ El
| Viodel | lkon
| <] Helikopter | >

<] Nincs >
<] DaM2 >
4 I 3

(<] Oomid 5
[ 123456 || Geatol |

A modell konfiguracié képernyd szamos modell beallitast tesz lehet&vé.
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Fajl: A f4jl kivalaszté doboz teszi lehetévé egy masik modell betoltését, a modell konfiguracié masoldsat
egy masik modell helyre, az aktudlis modell alapallapotra torténd visszaallitasat (melynek soran annak min-
den bedllitasa elvész), és sablonok betoltését (1asd Eldre definidlt modell sablonok). Egy 4j modell betoltése

a biztonsagi iizenet megjelenitésével jarhat (lasd Biztonsdgi rendszer).

Yzokasos mixer

& modellt torolni kell
a szokasos Fellletre walkashoz

Ok || [VEgsem

Felillet: Meghatdrozza, hogy az adott modell konfigurdldsa melyik felhaszndl6i feliilet (Graphical User
Interface - GUI) segitségével torténik. A ,,Halad6” GUI az alapértelmezett a Deviation szoftverben. A
,»z0kdsos” GUI csak helikopter tipusnal 1étezik, és jobban hasonlit a gyari felhasznéléi feliiletre.

A szokdsos mixer GUI elsésorban a flybar-ral rendelkez6 kollektiv allasszog vezérlésti helikopterekhez
késziilt, az ezekre jellemzd funkcidkat tartalmazza, melyek nem sziikségesek a tobbi tipusi repiild eszko-
z0khoz, s6t lehet, hogy bizonyos azokhoz sziikséges funkcidkat viszont nem is tartalmaz. Egy flybarless
kollektiv 4llasszog vezérlésii helikopter konfigurdldsdhoz ugyan jol johet a szokdsos GUI néhédny funkcidja,
de nincs rajuk sziiksége, ugyanakkor a vele nem megval6sithat6 funkcidk hidnyozhatnak. Erdsen ajanlott a
haladé GUI hasznalata minden repiil6 szerkezethez, maximum a flybar-ral ellatott kollektiv allasszog
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vezérlésii helikoptereket kivéve.

MEGJEGYZES: Ha a haladé mixer GUI-rél a szokésosra valtaskor minden bellitis elvész. Forditott eset-
ben, a szokdsos GUI-rdl a haladéra valtva a teljes konfiguracié megdrzddik, bar az valészintileg tilsdgosan
komplex lesz.

Modell

300800080

DONE

Modell név: Megadja a modell nevét. A balra, jobbra, le és fel gombokkal kivalasztva, majd az ENT
nyomégomb megnyomadsaval lehet beirni egy karaktert.

EXIT |kon walaszhas

plane.bmp

Ikon: A modell ikon kivalasztdsa. Tovabbi modell ikonok telepithetSk (1asd USB ¢és fdjlrendszer).
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EI_|'|: Helikopter

<] Mincs [5]

[<]_Mormal | >
[<]_Mormal | >
[<]_Mormal | >

| (<] 60 |5
Csiirés miiy H T P
Kollekty mix H T P

Modell tipus: A modell tipusdnak beallitasa. A lehetséges értékei: Heli, Repiil6, Multirotor. A helikopte-
reknek van egy tovabbi konfigurdl$ ablaka, melyet a modell tipusra kattintva lehet megnyitni. Az imbolygd
tipus konfigurdldson taldlhat6é opcidk megegyeznek a Imbolygo konfigurdcio oldalon leirtakkal.

Ha a helikopter tipusrdél méasa véltasz, akkor az a feliiletet is 4téllitja a szokdsosrdl haladdra, mert a szokdsos
GUI csak helikoptereknél értelmezett.

Transmitter Power: Specify the radio output power (when applicable). The valid power settings depend
on the radio used by the selected protocol.

CYRF6936, CC2500, MULTIMOD | 100uW, 300puW, 1mW, 3mW, 10mW, 30mW, 100mW, 150mW
A7105 100pW, 300uW, ImW, 3mW, 10mW, 30mW, 100mW
NRF24L01 ImW, 6mW, 25mW, 100mW

R9M (PXX protocol) 10/25mW, 100/25mW, 500/500, Auto/200 (FCC/EU)

When changing the protocol in a model the power level will be set to the maximum for the radio used by the
new protocol. Best to choose protocol first, then set Tx power.

PPM be: A DSC csatlakozén, pl. a head-tracker eszkoztdl érkezd jeleket fogadja, amit aztan tovabbitani
lehet pl. az FPV kamerdt mozgaté motorokhoz. Ezen kiviil ezt kell hasznélni az oktatd iizemmddhoz is. A
beallithat6 értékek: Csatorna, Bot és Kiterjesztett.

A Bot és Csatorna mdédok az oktatd tizemmoéd esetén haszndlatosak, és a Oktaté iizemmod konfigurdld-
sa fejezetben vannak dokumentdlva. A Kiterjesztett mod hasznalhaté FPV-hez, vagy mads kiils6 bemenet
fogaddsara, és a FPV és egyéb kiilsé bemenetek konfigurdldsa fejezet irja le.

Protokoll: A vevdnek megfelel6 protokoll kivalasztdsa. Egyes protokollok tovabbi opcidkat tartalmazhat-
nak, melyeket a protokoll kivélaszté doboz megnyomdsdval lehet megnyitni. Lasd a Prorokollok fejezetet
a protokollokkal kapcsolatos részletekért. A protokoll megvaltoztatdsa letiltja az aktudlis protokollt, igy
hatéssal van az aktudlisan csatlakoztatott modellre is! Az jonnan kivalasztott protokoll engedélyezéséhez
hasznald a ,,Csatol” gombot az aldbbiak szerint.
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i -
EXIT iodell konfig,

iviodel

Kapcsolodds Folyamatban.
Gydzodjon meg rola, hogy & modell be van kapcsolwal

Az OK gomb MEM szakitja meq a kapcsolodast,
csak [ehettve teszi a radio hasznalatat,

Kapcsolodds vége 0 masodpere milva..
Ok

Csatol: A kivélasztott protokoll és a ,,Fix ID” bedllitas fiiggvényében a tavirdnyité vagy automatikusan
csatolédik a modellhez inditdskor, vagy manudlisan kell azt egyszer csatolni hozzd. Ldasd a Protokollok
fejezetet a protokollokkal kapcsolatos részletekért. A ,,Csatol” gomb haszndlhat6 akkor is, ha a tavirdnyito
kikapcsoldsa nélkiil akarunk protokollt valtani.

123456

Fix ID: Bizonyos protokollok esetén a fix ID mez&ben bedllithat6 egy egyedi kéd, ami garantélja, hogy a
tdvirdnyito csak az adott modellhez tud csatlakozni. Ez hasznos lehet annak biztositdsara, hogy a tavirdnyito
véletleniil se csatlakozhasson rossz modellhez.

Csatornak: Megadja a tovabbitandé csatorndk szamdt (de a csatorndk maximalis szamat a kivélasztott
protokoll hatdrozza meg).

36 Tartalomjegyzék



Deviation User Manual for Devo 6/8/12, Kiadas 5.1-dev

8.1.1 Eldre definialt modell sablonok

EXIT Sablon betoltése

T Eqyszeril 4 csat,

A Deviation szoftverben lehetdség van el6re definidlt, de testre szabhatd sablonok haszndlatira, melyek a
modell konfiguracids ablak ,,F4jl” kivédlaszté dobozanak ,,Sablon. ..” értékének kivalasztasaval tolthetdk be.

Tovabbi sablonok tolthetk fel USB-n keresztiil a ,,\template” konyvtarba. A sablonok a betoltéskor nem
frjak feliil teljesen a 1étez6 modell konfiguraciot, hanem annak csak egy részét. Az alapértelmezett sablonok
példaul lecserélik a mixer és trim definicidkat, de nem érintik a kijelz6 konfiguraciot.
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8.2 Mixer (Haladé GUI)

Vissza a féablakra Csatorna sorrend | | E16z6 lap | | Kov. lap

Csatorna kimenetek + +

[Wlixer

1-ELE Expo&DR
2-AlL Expo&DR

[ZR00 ] AUD [GpoidR] Rwpr
GEARI (e ]
R
A

Vifk2 |__MNore |
Kapcsolok, amik
Csatorna szam es név allitjak a csatornat

A csatorna els6dleges bemenete| | Hasznalt mixer sablon

A ,,Halad6” GUI teszi lehet6vé a Deviation szoftver képességeinek teljes kihaszndldsét, de a kezelése nem
hasonlit egyetlen kereskedelemben kaphat6 taviranyitéra sem. E mellett a Deviation rendelkezik egy hagyo-
manyosabb bedllité feliilettel is a helikopterek konfigurdldsdhoz, ha valakinek az jobban tetszene (ldsd Szo-
kdsos menii elemei). A Haladé GUI-n minden kimeneti csatorna egy vagy tobb mixer kombinalt eredményé-
bdl all 6ssze, melyek mindegyike egy bemenetbdl, egy opcionalis kapcsolobdl, és egy fliggvénybdl/gorbébdl
all, amik meghatarozzak az adott mixer kimenetét. Ez egy nagyon hatékony mdédszer, de teljesen mas kon-
figuralasi modszert igényel. A gyors bedllitishoz néhany eldre definialt konfiguracié nyujt segitséget (1asd
Eldre definidlt modell sablonok), de a modellek médositdsanak és konfigurdldsanak elsajatitdsahoz olvasd
el figyelmesen az egész fejezetet.

A mixer lista hatdrozza meg, hogy a bemenetek (botok/kapcsolok) hogyan vannak hozzarendelve a kimeneti
csatorndkhoz. A mixer lista a modell meniib&l érhet6 el.

Az elérhet6 kimeneti csatorndk szama a Modell konfigurdlds (Szokdsos és Halado GUI) képerny6n kiva-
lasztott csatornaszdmtdl fiigg. Ehhez jon plusz 10 virtudlis csatorna, melyeket a bonyolult kifejezésekhez
tudunk koztes 1épésként felhaszndlni.
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8.2.1 Csatorna sorbarendezés

EXIT
el
R

(<] TELE |

e
(<] TELE [

A csatorna sorrend ablakon tudjuk az egyes csatorndkhoz definidlt mixereket &tmozgatni egy masik kimeneti
csatornara, valamint csatorna konfiguracidkat duplikdlni. A értékek az eredeti csatorna hozzarendelések
szerint vannak megjelenitve. Ahdnyszor csak betoltédik a képernyd, a csatorndk az aktuédlis sorrendjiik
szerint lesznek sorszamozva.

8.2.2 Csatorna konfiguralas

EXIT J-ELE |

(<] Mormal | >

<K 1>

(<] Mincs [
| 0|

4 I
4 T
4 IR
S I
<00 >

A csatorna konfigurdlds segitségével lehet bedllitani a végleges csatorna kimeneteket. Itt lehet megadni
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példaul a hibaértékeket, és a csatorna invertdlasat. Bedllithatok tovabba a kimenet skdldzasa és korlatozasa,
a sub-trim érték, és a biztonsdgi kapcsold (ami példdul arra is haszndlhatd, hogy a motor ne tudjon felpordgni
bekapcsoladskor, vagy amig a modellt konfiguraljuk).

Az ezen az oldalon levé mez8k médositdsa azonnal érvényesiil a kimeneti csatornan. A ,,Mégsem” gomb
megnyomdsara visszadllnak a legutobb mentett értékek.

Invertalas: Invertdlja a szervo forgdasi iranyat.

Hibaérték: Azt az értéket adhatjuk meg, amit a vevd fog az adott csatornan kiadni, ha valamilyen hiba
folytdn a tdvirdnyitéval valé kapcsolat megszakad. A megadhaté érték -125 és +125 kozott lehet, vagy
Nincs. Nem minden vev rendelkezik ilyen funkciéval.

Biztonsag: Megadhat6 egy kapcsold, ami feliilbirdlja az 6sszes mixert, €s bedllitja a csatorna kimenetét a
,Biztonsagi érték”-re, ha be van kapcsolva.

Biztonsagi érték: Ha a biztonsagi kapcsolé meg van adva, akkor a biztonsagi érték is megadhatd. A
megadhaté tartomdny: -150 és +150 kozott.

Min korlat/Max korlat: Ezek az értékek éllitjak be azt a minimum és maximum értéket, amit a taviranyito
valaha is kikiild a vevének az adott csatorndra (a mixerek, a trim-ek, és a skdldzds utdn). Ha egy szamitott
érték kiviil esik a min/max tartomanyon, akkor helyette le lesz korldtozva a megfelel6 minimum vagy maxi-
mum értékre. Alapesetben a minimum korlét -150, a maximum korlat pedig +150. A bedllithat6 tartoméany
-250..0 a minimum korlatra, és 0..250 a maximum korlatra.

Skala-/Skala+: Ezek az értékek allitjadk be a végsd szdzalékos szorzéfaktort a szervout allitisahoz. A
megadhato tartomany: 1..250. Ha valtoztatod a Skala+ értékét, a Skala- automatikusan allitédik vele egyiitt.

Ha kiilon a Skala- értékét allitod be a Skala+-tdl eltérd értékre, akkor a két adat kiilénbdz6 marad, amig Gjra
egyformara nem allitod.

Subtrim: A szervé nulla poziciéjanak bedllitdsa. A megadhat6 tartomany -50.0-t6l +50.0-ig 0.1-es 1épések-
ben.

Sebesség: A maximadlis szervo sebesség beallitdsa. Nulla esetén nem korlatoz (ilyenkor a leggyorsabb). A
bedllithaté tartomany 1-t51 (leglassabb) 250-ig (leggyorsabb) lehetséges. A szervd sebesség mértékegysége
fok/100ms (120 fok teljes kitarast feltételezve).

Példa: A 60-as érték azt jelenti, hogy a szervékar 60 fokot fog elfordulni 100ms alatt, az-
az 100ms alatt teszi meg az utat a kozépallastdl az egyik végkitérésig. A legtobb szervo kb.
60fok/0.1s sebességli, széval a 60-ndl nagyobb sebességek semmilyen hatdssal nem lesznek
ezekre. A 30-as értékkel egy tipikus szervo sebessége kb. a felére csokken.
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8.2.3 Virtualis csatorna konfiguralas

Virt1

-G0H000000

Ha egy virtudlis csatorna nevén dllva megnyomjuk az ENT nyomégombot, akkor megnyilik a szovegbeviteli
képernyd, ahol at lehet irni az adott virtudlis csatorna alapértelmezett nevét. A karakterek kivalasztasahoz az
L/R/UP/DN gombokat lehet haszndlni, és az ENT gombbal beszirni, vagy haszndlhatjuk az érint6képernybt
is.

8.2.4 Egyszerii mixer tipus

T e

(<] ELE |>]

< Tart [

Skdla m_ [

Eltlas  [<)_ 0 [>]

Pyl

Egy csatorna definidlasdanak legegyszerlibb médja az Egyszerd mixer tipus. Ez lehetévé teszi egy elsddleges

Tartalomjegyzék 41



Deviation User Manual for Devo 6/8/12, Kiadas 5.1-dev

bemenet bedllitasat (botkorméany, kapcsold, vagy masik csatorna), és egy gorbe vagy fiiggvény hozzarende-
1€sét az adott bemenethez. Az eredményt lehet skédldzni vagy fiigg6legesen el lehet tolni. Ezt a fajta mixert
nem lehet kapcsoléval ki-be kapcsolni.

Az ENT gomb hosszi megnyomadsdval a bedllitdsok érvényre jutnak, igy lehetévé vélik az 4j értékek tesz-
telése.

Forras: Az adott mixer bemenetének forrasa.

Gorbe: A bemenethez rendelt fliggvény, amely abbdl eldéllitja a kimenetet. Tovabbi informaciokért 1dsd
a Fiiggvény gorbe tipusok fejezetet. A gorbe tipustdl fiiggden, a gorbére kattintva megnyilhat a gorbe
szerkesztd képernyd (lasd Fiiggvény gorbe szerkesztése).

Skala: A gorbe altal eldallitott kimeneti érték szorzotényezGje, amivel a kimeneti tartomany nagysagat lehet
bedllitani, azaz a gorbe fiiggdleges irdnyd nyujtasit vagy 6sszenyomdsat.

Eltolas: A skdldzas utan hozzdadott eltolas érték, amellyel fiigglleges irdnyban lehet a gorbét eltolni.

8.2.5 Expo és Dual-Rate mixer tipus

Ok

IIEgsem

._. . Fi+I00ET . <] FMODEZ | )

Iviagas KOzepes | [ Alacsory

(<] Ta1 [>) [<] 9pork [>] [<] ¥in/Max [>]
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e BE BE
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A ,Kapcs.1” vagy ,,Kapcs.2” megadasaval aktivalodik az adott szekcidé. Mindkét plusz szekcié miikddhet
,»Csatolt” izemmddban (ilyenkor a gbrbe ugyanaz, mint a ,,Magas” fokozathoz megadott gérbe), amikor is
csak a skdlazas valtoztathato, vagy lehet egymastol fiiggetlen gorbéket haszndlni a kiilonb6z6 fokozatokban.
A ,Kozepes” vagy ,,Alacsony” gombot megnyomva vélthatunk az adott fokozatban a ,,Csatolt” tizemmod
és a fiiggetlen gorbe kozott.

Az ENT gomb hosszi megnyomadsaval a bedllitdsok érvényre jutnak, igy lehetdvé valik az 4j értékek tesz-
telése.

Forras: Az adott mixer bemenetének forrésa.

Gorbe: A bemenethez rendelt fiiggvény, amely abbdl elGallitja a kimenetet. Tovabbi informaciokért 1asd
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a Fiiggvény gorbe tipusok fejezetet. A gorbe tipustdl fiiggben, a gorbére kattintva megnyilhat a gorbe
szerkesztd képernyd (lasd Fiiggvény gorbe szerkesztése).

Kapcs.1 vagy Kapes.2: Ezekkel lehet megadni a kdzepes vagy alacsony fokozat kapcsoloit.

Skala: A gorbe altal eldallitott kimeneti érték szorzétényezGje, amivel a kimeneti tartomany nagysagat lehet
beallitani, azaz a gorbe fiiggdleges irdnyu nyujtasat vagy 0sszenyomasat.

8.2.6 Komplex mixer tipus

T-THR IViEgsem

|

Farras
(irbe

Féla 101
Elfolss

| Trim |

1
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A komplex mixer tipussal lehet kihasznélni a mixer rendszer teljes képességét. Egy adott csatorndhoz akar-
hany mixer tartozhat, melyek sorban befolyésoljdk a végsd eredményt. Minden mixer attdl fliggden keriil
alkalmazasra, hogy a hozz4a rendelt kapcsold aktiv-e, és az dltala bedllitott érték feliilirhatja az el6z6 mixerek
eredményét, hozzaadédhat azokhoz, vagy megszorozhatja 6ket. Ezzel a mddszerrel egy kimeneti csatorna
értéke akarhany bemenet kombindciéjaként éllithaté eld.

Az ENT gomb hosszi megnyomdsdval a bedllitdsok érvényre jutnak, igy lehetdvé viélik az 4j értékek tesz-
telése.

A komplex mixer képernyd az aldbbi opcidkat tartalmazza:

Mixerek: Megadja az adott csatornahoz tartozé mixerek szimat. Ha megnoveled az értékét, akkor egy j
mixer adédik hozza az eddigi utolsé mixer oldal utdn.

Oldal: Az aktudlisan szerkeszthetd mixer oldal kivdlasztdsa. A kivalaszté dobozt megnyomva a mixer
oldalak sorrendjének megvaltoztatisara szolgalé képernyd nyilik meg.

Kapcsolé: Meg lehet adni egy opciondlis kapcsoldt, ami meghatdrozza, hogy az adott mixer aktiv-e.

Miivelet: Meghatirozza, hogy az adott mixer milyen miivelettel kapcsolddik az el6z6 mixerekhez. Az
alabbi lehetéségek vannak:
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* Cserél: Ha a mixer aktiv, akkor az 6sszes el6z6 mixert figyelmen hagyva ennek a mixernek az értéke
hatdrozza meg a kimenetet.

P

» Hozzaad: Hozzdadja az adott mixer értékét az €l6z6 eredményéhez.

P

* Szoroz: Megszorozza az el6z6 mixerek eredményét ennek a mixernek az értékével. Az értékek sza-
zalékban értenddk, igy példaul az 50-el val6 szorzas valgjaban 0.5-el szoroz.

* Max: A kimenet értéke az adott mixer és az el6z6 mixerek eredménye koziil a nagyobb értékdi lesz.

* Min: A kimenet értéke az adott mixer és az el6z6 mixerek eredménye koziil a kisebb értékd lesz.

» Késleltetés: Késlelteti az adott mixer kimenetének bedlldsat. A fix gorbével lehet hasznalni, mely-
nek skdla vagy eltolds értékével lehet a késleltetést megadni. A 100-as skdla érték 5 masodperces
késleltetést jelent.

Forras: Az adott mixer bemenetének forrasa.

Gorbe: A bemenethez rendelt fliggvény, amely abbdl eldallitja a kimenetet. Tovabbi informaciokért 1dsd
a Fiiggvény gorbe tipusok fejezetet. A gorbe tipustdl fiiggben, a gorbére kattintva megnyilhat a gorbe
szerkesztd képernyd (lasd Fiiggvény gorbe szerkesztése).

Skala: A gorbe dltal eléallitott kimeneti érték szorzotényezGje, amivel a kimeneti tartomany nagysagat lehet
bedllitani, azaz a gorbe fiiggbleges irdnyl nyujtasit vagy 6sszenyomdasat.

Ugyan a skala érték maximadlis értéke 100% lehet, a mixer 100%-ndl nagyobb kimeneti értéket is felvehet,
ha példaul eltolds is be van allitva, vagy a hozzdadott trim érték nem nulla.

Eltolas: A skaldzas utdni hozzdadds, ami a gorbe fiigglleges irdnyu eltoldsat eredményezi.
Trim/Nincs Trim: Megadja, hogy a végén hozza legyen-e adva az adott input-hoz tartozo trim érték.
Egy adott mixer kimeneti értéke az aldbbi médon szdmitédik:

M(x) = if(Switch) { Src * Curve * Scale + Offset} else {0} + Trim
Egy adott kimeneti csatorna értéke tobb mixer kombindcidjaként all el a Miivelet fiiggvényében:

A ,,Cserél” miivelet esetén:

Cx = if(Switchn) {Mn} else if (Switchn-1) {Mn-1} ... else if (SwitchO) {MO}
A ,,Szoroz” miivelet esetén:

Cx = if(Switchn) {Mn} else {1} * if (Switchn-1) {Mn-1} else {1} * ... *if (SwitchO)
{MO} else {1}

A ,Hozzaad” miivelet esetén:

Cx = if(Switchn) {Mn} else {0} +if (Switchn-1) {Mn-1} else {0} +... +if (SwitchO)
{MO} else {0}

A , Max” miivelet esetén:

Cx = MAX(if(Switchn) {Mn} else {0}, if (Switchn-1) {Mn-1} else {0}, ..., if
(Switch0) {MO} else {0})

A ,,Min” miivelet esetén:
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Cx = MINC(if(Switchn) {Mn} else {0}, if (Switchn-1) {Mn-1} else {0}, ..., if
(Switch0) {MO} else {0})

8.2.7 Ciklikus

Ciklikusl1, Ciklikus2, Ciklikus3: A helikopter imbolygé tircsdjanak 3 kimenete. Ezek vezérlik az imboly-
g6 tarcsat mozgatd 3 szervot (1asd: Imbolygo konfigurdcio).

8.2.8 Mixerek sorrendezése

EXIT
el
ERTIT

(<] Mvier 1 >

B
(<] Mixer 1|3

A megfelel6 mixert kivalasztva, a le/fel gombokkal lehet annak sorrendjét megvaltoztatni. A mixerek nevei
a megnyitaskori dllapotnak felelnek meg. A képernyd bezarasa €s tjra megnyitdsa utdn az dsszes mixer Ujra
megfelelden lesz sorszamozva.

A mixer sorrend képernydjén a ,,+” gombban 1j mixert lehet hozzdadni, a ,,-” gombbal pedig 1étezé mixert

lehet torolni. Egy mixert rd is lehet mdsolni egy 1étez6 mixerre (feliilirva azt) a ,,Mésolds” gombbal.

8.2.9 Fliggvény gorbe tipusok

A kovetkezd fiiggvény gorbék hasznalhatdk:
* 1az 1: A kimenet egyenld a bemenettel (nem szerkeszthetd).
* Fix: A kimenet értéke a bemenett6l fiiggetleniil konstans (az eltoldssal allithatd).
* Min/Max: A kimenet -100, ha a bemenet kisebb, mint a megadott érték, egyébként 100.
* Nulla/Max: A kimenet 0, ha a bemenet kisebb, mint a megadott érték, egyébként 100.

* >0: A kimenet megegyezik a bemenettel, ha az nagyobb, mint a megadott érték, egyébként 0.
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* <0: A kimenet megegyezik a bemenettel, ha az kisebb, mint a megadott érték, egyébként 0.

« ABSZ.E.: A kimenet egyenld a bemenet abszoltt értékével (a megadott érték befolydsolja az abszolut
érték fliggvény minimum pontjanak helyét).

* EXP.: Exponencidlis gorbe hozzarendelése a bemenethez a nem linedris vezérlés érdekében (szer-
keszthetd, lasd Fiiggvény gorbe szerkesztése).

* Holtsav: A kimenet nem reagél a bemenetre a nulla kornyékén (szerkeszthetd, 1asd Fiiggvény gorbe

szerkesztése).

* 3,5,7,9,11, 13 pont: A felhaszndlé altal tetsz6legesen megadhaté 3, 5, 7, 9, 11 vagy 13 pontbdl 4llé
gorbe.

Az eltolds alapértéke az 6sszes fent emlitett gérbén O (nulla). Ha egy bemenetnél megvéltoztatjuk a gorbét,
az el6zbleg bedllitott eltolds értékét az 1ij gorbe is 6rokolni fogja, ha ez lehetséges.

8.2.10 Fuggvény gorbe szerkesztése

A gorbe szerkeszt6 a grafikonra kattintva, vagy a gorbe kivalaszté doboz megnyomdsdval nyithaté meg,
amikor az lehetséges. Az ,,1 az 1” és a ,,Fix” gorbék példaul nem szerkeszthetdk, ilyenkor a gorbe kivalasztd
doboz nem lesz megnyomhatd.

A gorbe szerkesztd ablak kinézete a kivalasztott gorbétdl fiigg. A gorbe tipusat a szerkesztd képernyén mar
nem lehet megvéltoztatni (kivéve, ha valamelyik tobb pontos gorbe lett kivadlasztva). Az értékeket a valaszto
dobozzal, vagy a grafikon érintésével lehet megadni.

Ivlégsem Ok

Erkek

<] -8 [B

A Min/Max, Nulla/Max, >0, <0 és ABSZ.E. esetén azt lehet bedllitani, hogy a a gorbe hol metssze/érintse
az X tengelyt. A «0» érték esetén ez az Y tengelynél van, pozitiv vagy negativ érékek esetén a kozéppont az
eldjelnek megfeleld irdnyba eltolddik.
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<] EXP. 75 |5
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Az Expd gorbe esetén lehetdség van aszimmetrikus gorbe bedllitasara kiilon a pozitiv, €s kiilon a negativ
félre, de a szimmetrikus mdodban egyiitt is lehet 4llitani Sket.
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IIEgsem

Poz/Meqg
<] Poz |>
Ertek

0.5

A Holtsav gorbe esetén lehetdség van aszimmetrikus gorbe bedllitasara kiilon a pozitiv, és kiilon a negativ
félre, de a szimmetrikus médban egyiitt is lehet allitani Sket.
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IIEgsem

A tobb pontos gorbék esetén minden pontot kiilon be lehet allitani. Ehhez ki kell valasztani az adott pont
szamat, és meg kell adni az értékét. Egy gorbe minimum 3, maximum 13 pontbdl dllhat. A «Simitds»
engedélyezésével a pontok Osszekotése egyenes vonalak helyett folyamatos gorbékkel torténik.

8.3 Idozitok (Szokasos és Haladé GUI)

. Eptsnlﬁ

Tirlés kapcs. Tiirlés kapcs.

dzitt 3 dizitts 4
Kapcsold Kapcsoli
Tarlés kapcs. Tarlés | 0000 |
Start [ Bedlit |

7z Py )

Az 1d6zit6k képernydjén 4 id6zit6t lehet bedllitani. Az id6zit6k szamolhatnak le- vagy felfelé, és indithatok
a foképerny6rél manudlisan, vagy egy bemenet (bot vagy kapcsold) értéke altal.

) )

Az aldbbi 1d6zitd tipusok dllnak rendelkezésre: stopper, 1d6zitd, gazfiiggd stopper, gazfiiggd 1dozitd, és
tizemido.
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Py

Az id6zitdk nullazasat is lehet egy opciondlisan megadhat6 kapcsoléval konfigurdlni (csak a Haladé GUI-n).

)

A gdzzal ardnyos id6zit6k forrdsdul egy 0 és 100 kozotti bemeneti értékre van sziikség. Ha ez a gdzkar
értéke kell legyen, akkor annak -100 és 100 kozotti értékét el6szor egy virtudlis mixerrel at kell alakitani O
és 100 kozotti értékekre.

EXIT [(zemidd beallitasa

00:00

Py

Az ,,Uzemid6” id6zit6 hasonlé az aut6kban haszndlt kilométer alldshoz, és az aktudlis értéke a model.ini
fajlba van mentve, ami a taviranyité inditasakor djra betoltddik a memoridba. Az aktudlis értékét a ,,Bedllit”

2

gombbal lehet megadni, mig nulldzni a ,,Torlés” gombbal lehet.
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8.4 Telemetria konfiguracio (Szokasos és Haladé GUI)

EXIT Telemetria konfig,

(<] voltl [ <= [ <]V >
(<] Homz [ = [ (<] 95C [
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(< hincs [ I (<] - [
I_IT I_I_I_ I_HI_ |

Rzt

A telemetria konfiguracié képernydn bizonyos telemetria adatokra alapuld riasztasokat lehet megadni.

* Telemetria: Megadja a riasztadshoz figyelt telemetria adatot. Az elérhetd opcidk listdja a kivalasztott
protokolltol fiigg.

2

* Relacio: Lehet ,,>” vagy ,<=", igy a megadott értékénél kisebb és nagyobb értékekre is kérhetd
riasztds. Az ENT megnyomasara egyszer lejatssza a risztast.

* Cél: A riasztas célértéke. A mezOn allva az ENT gomb megnyomasaval kivalaszthat egy késleltetést
(0 és 9 masodperc kozott), amennyi ideig folyamatosan el kell érni kell a célértéket a risztashoz.
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8.5 Trim-ek és virtualis bemenetek (Szokasos és Halado GUI)

EXIT Trim-gk

I_I_;
<l 01 >

<01 >
<01 >
<01 >

[ Mings | Mines i

7z

A trim képerny®6 lehet6vé teszi a trim gombok €s a trim 1épés csatorndhoz rendelését, valamint a trim gombok
felhasznalasat virtualis bemenetként (1asd 7rim haszndlata virtudlis kapcsoloként). A f6meniibdl a ,,Modell
menii”’-n keresztiil a ,,Trim-ek” kivélasztasaval lehet megnyitni.

Ha a ,,Bemenet” mezd értéke egy botkormény bemenet, akkor az adott trim a mixer-en hozzaadhat6 a mixer
kimenethez, s hagyomanyos trim-két funkciéndl. Ha a ,,Bemenet” mezd egy valds, vagy virtudlis csatornat
tartalmaz, akkor a trim értéke kozvetleniil az adott csatorna kimenetéhez adédik hozz4. Ebben az esetben
a kivalasztott ,, Trim+” és ,, Trim-" gombok, mint egy virtudlis botként tizemelve vezérlik az adott csatorna
kimenetét.

<] THR [>

[ I )
(< TRIM BF- [>
(<[ TRIM BF- [
| e
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A trim Iépés hatdrozza meg, hogy a trim milyen finoman &llithat6. A 1épések maximadlis szama +/-100, tehat
példaul a 0.1-es 1épés +/-10% trimmelést tesz lehetdvé.

A trim 1épés a trim-ek listdjan is megadhatd, de a tobbi bedllitds megvaltoztatdsahoz meg kell nyitni az
adott trim szerkesztését a megfeleld ,,Bemenet” gombra kattintva. Ott lehet az adott trim-hez opcionélisan
egy kapcsol6t is rendelni, aminek hatdsara az adott kapcsolé mindegyik allasahoz kiilon-kiilon trim értékek
lesznek térolva.

8.6 Adatnapld (Szokasos és Halado GUI)

Az adatnaplé funkcidval rogziteni lehet a bemeneti és kimeneti adatok torténetét a telemetria adatokkal
egylitt egy bizonyos iddintervallumra vonatkozéan. Ez a repiilés Ujrajatszasdhoz, valamint a telemetria
adatok utdlagos vizsgalatdhoz hasznos. A napl6 adatai megdrzddnek, és a Deviation az el6z6 adatok utan
folytatni fogja az djabbak {risat.

EXIT Adat napld

| Mind |

[ ] Idgzitad [ |54
[ ] EltCinésa [ ] 055
[ ] EltinésB [ ]Csh
[ ] EltinesL [ ]G7 Rz

* # bajt maradt: Megmutatja, hogy hany b4jt adat ithaté6 még a napléba, miel6tt az megtelik.
* Engedélyez: Az a bemenet, ami engedélyezi a naplézast.

» Torlés: Torli az aktudlis naplét.

* Mintavétel: Megadja, hogy milyen gyakran ir6djanak ki az aktualis adatok a napléba.
 Kivalaszt: Az Gsszes elem napldzasra jelolésének kivalasztasa/torlése.

* Adatok: A ,Kivalaszt” alatt szerepelnek a naplézhaté adatok kijelols négyzetei. Ezek lehetnek id6-

zit6 értékek, bemenetek, kimenetek, virtudlis csatorndk, és telemetria adatok. Minél tobb adat naplé-
z6dik, anndl hamarabb telik be a naplé.

Tobb adat naplézasa Alapesetben a naplofdjl csak 16kB adatot tartalmazhat. Ez a méret megnovelhetd
a taviranyitén taldlhaté datalog.bin fajl méretének novelésével. A Deviation nem tudja ennek a fajlnak a
méretét megndvelni, igy annak mérete meghatarozza, hogy mennyi adatot lehet bele naplézni.
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MEGJEGYZES: Ez a funkcié csak haladé felhasznaléknak ajanlott. Jelenleg semmilyen szoftver timo-
gatds nem létezik a naplofijlok elemzésére, és a tdvirdnyito segitségével sem lehet megtekinteni az adatokat.
A www.deviationtx.com Downloads lapjan lehet konvertald eszkdzoket taldlni.

8.7

Foablak konfiguracio (Szokasos és Halado GUI)

iviadell

A f6ablak konfiguraciéval lehet a foképerny6 elrendezését testre szabni. Ezen az oldalon lehet megadni,
hogy milyen elemek latsszanak a f6képernyén.

A kovetkezd objektum tipusokat lehet megjeleniteni:

Doboz: Egy szdmértéket jelez ki. Az értéke lehet 1d6zit8, csatorna érték, bot bemenet, stb. Kétféle
doboz tipus létezik: kicsi és nagy. Az egyetlen kiilonbség a doboznak €s a benne megjelend szovegnek
a mérete.

Trim: Grafikusan megjelenit egy trim értéket, melynek aktualis értékét a trim gombokkal lehet bedl-
litani. Kétféle trim létezik. A ,,Fiigg. trim” egy fiiggbleges csuszkdt jelenit meg, a ,,Vsz. trim” pedig
egy vizszinteset. A képerny6hoz hozzdadott trim-ek egy sorszimmal vannak azonositva a tervezd
képerny6n.

Modell (ikon): Megjeleniti a kivalasztott modellhez tartoz6 ikont.
Telep: Megjeleniti a telepfesziiltség értékét.
Tx teljesitmény: Megjeleniti az aktudlisan kivalasztott adé teljesitményt.

Oszlopdiagram: Megjelenit egy fliggdleges oszlopdiagramot, melynek az értéke egy kivélasztott
csatorna kimeneti értéke.

Kapcsold: Megjelenit egy kapcsol6 dllapotaihoz rendelt képet. 1, 2, vagy 3 féle kép jelenithetd meg
egy adott kapcsol6 kiilonboz6 allapotaihoz. A kétallapotd kapcsolékhoz 2 féle képet lehet megadni, a
harom allapotiakhoz 3 pedig képet.

(Gyors) Menii: A gyors meniikkel megadhatunk néhany lapot, amit az UP/DN gombok hosszd meg-
nyomadsaval kozvetleniil elérhetiink.
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8.7.1 Az objektum poziciok beallitasa

A vizudlis objektumok mindegyike a megnyomasukkal, vagy az UP/DN és ENT gombok segitségével va-
laszthat6 ki. A kivélasztds utdn az UP/DN/L/R gombok mozgatjdk a kijel6lt objektumot a képernydn. Alter-
nativ megoldasként a mozgatas méd sordn megjelend X és Y mezdk is haszndlhatdk a kivalasztott objektum
mozgatiasdhoz. Nyomja meg az EXT gombot egyszer a mozgatis médbol torténd kilépéshez.

8.7.2 Objektumok létrehozasa

Ablak konFig,

Tipus Kis doboz [ 0] |
Sablon | Betolkes |

I¥ient] 1 Telernetria adafok
[Vient 2 Foablak
Ivient) 3 Foablak
I¥ient 4 Foablak

| ok

Jelolje ki a «+» ikont az elem hozzdadds ablak megnyitdsdhoz. Ezutdn vilassza ki az objektumtipust a bal
oldalon taldlhaté mez&ben, majd az objektum létrehozdséhoz nyomja meg az ,,Uj” gombot. Ezzel hozzdadja
a kijelolt objektumtipust, ami a képernyd kozepére keriil. Ezutdn poziciondlhatja és konfigurdlhatja az 4j
objektumot.
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8.7.3 Objektumok betéltése

EXIT Elrend. betoltese

T Defauilt

A «+» ikont kivalasztdsa utdn az elem hozzdadds ablakon a «Bet6ltés» gombbal betdlthet kiilonbozé féablak
elrendezés sablonokat.

If you select «Default» the layout will be set to the standard layout as shown in section Fdképernyd.
Selecting «<Empty» will clear all objects. You may start from scratch.

If you want to use a layout from another model select the model whose layout you wish to use. The object
positions (see Az objektum poziciok bedllitasa) will be transferred when selecting from an existing template
or model. Templates based on existing models have an (M) designation within the file list.

Additionally these templates can be created in the emulator or downloaded from the forums or even done by
manual edit of the modelxx.ini file.

8.7.4 Objektumok konfiguralasa

* Box: Select timer, telemetry, channel, or input from scroll-box

e Trim: Select trim channel from scroll-box

* Model: Not configurable

» Battery: Not configurable

* TxPower: Not configurable

* Bargraph: Select channel from scroll box

* Toggle: Select channel or input from scroll-box. Press related ‘“Toggle’ button to choose icon

* Menu: Choose page to display for each of 4 quick-page slots
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Page Config Page Config

T[] _Ch3 >3] [Delete ] 1 K1 MNome |5 [_EdE ] [“Delete
2 <1 Timerl |> 2 K] _MNore [>] [Edt ][ “Delete
3 [&] Timerz [>] [“Delete ] 3 [KIRUDDR [>] [_Edt ][ Delete |
4 [<]_None [>] [ Delete ] 4 [KI_ALDR 3] [C_Edt [ Delete

J
5 K] ELEDR 2] | Edit || Delete |
6 (K] _MNorne 2] (C_Edt__ ][ Delete]

[ o ]

You can delete any object by configuring the object and pressing the ‘Delete’ button

8.7.5 Choosing toggle icons
EXIT_RUD DR
RY
FO | M0 ITH ATAETH Fan
0 0 3 @ .
FZ JMZARHIATIEN ISR

Pressing the “Toggle’ button on a toggle object allows selecting the related icons. Channels, sticks, and
2-position sticks can have 2 icons. 3 position sticks (if any) can have 3 icons. Each of the 2 (or 3) icon states
can be set to empty, defining that no icon is shown for this state. The Deviation firmware comes with several
predefined icons to choose from.
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8.8 Szokasos meni elemei

EXIT piodell mend

The Standard GUI is an alternative interface from the Advanced GUI’. Which interface is used is chosen
by the ‘Mixer GUT’ setting in section Modell konfigurdlds (Szokdsos és Halado GUI). The Standard GUI is
only available for Helicopter-type models at this time. The pages of the Standard GUI are as follows:
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>

Model Configuration: Modell konfigu-
rdlds (Szokdsos és Halado GUI)

Trim configuration: Trim-ek és virtudlis
bemenetek (Szokdsos és Halado GUI)

Servo reverse: Szervo invertdlds

Switch assignment: Kapcsolo dsszerende-
lés

Servo sub-trim: Sub-trim bedllitds

Throttle-hold configuration: Gdz kapcsolo

Servo travel-adjust: Szervo it dllitds

Fail-Safe configuration: Hibaérték konfi-
gurdcio

kil
=

Swash Setup: Imbolygo konfigurdcio

s

Timer configuration: /dozitok (Szokdsos és
Halado GUI)

Dual-rates setup:
setting

Dual-Rate/Expo

Telemetry configuration: Telemetria konfi-
gurdcio (Szokdsos és Halado GUI)

Throttle curve setup: Gdz gorbe

Datalog configuration: Adatnaplo (Szokd-
sos és Halado GUI)

Pitch curve setup: Alldsszig girbe

ERECEEE

Main page configuration: Fdoablak konfi-
gurdcio (Szokdsos és Halado GUI)

e
A
&R

ks

Gyro-sense configuration: Giro érzé-
kenység
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8.8.1 Szervo invertalas

4RLD Mormal
5-GEAR Mormal
6-PIT Mormal
T-ALIKZ Mormal

The servo reverse page allows quickly setting each channel to work in either normal or reversed mode.
These settings are equivalent to the ‘Reverse’ setting on the Channel Configuration sub-page of the Mixer
menu when using the Advanced GUI (see section Csatorna konfigurdlds)

8.8.2 Dual-Rate/Expo setting

m O/R & Expd - F¥IODE

100% 100%
[ 5% o] 2% [

The dual-rate and expo page allows configuration of curves for the Aileron, Rudder, and Elevator channels.
Up-to 3 rates can be configured for each channel, and either a scaled-linear or exponential curve can be
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selected for each. The number of settings depends on the switch assigned to the dual-rates function on the
Switch Assignment page (see Kapcsolo dsszerendelés)

8.8.3 Sub-trim beallitas

EXIT Subtrim

The sub-trim adjust page allows setting the zero-point of the servos for each channel. This is equivalent to
the ‘Subtrim’ setting on the Channel Configuration sub-page of the Mixer menu when using the Advanced
GUI (see Csatorna konfigurdlds). Acceptable values range from -50 to +50 in 0.1 increments.
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8.8.4 Szervo ut allitas

EXIT Szervilt Allitas

<] 00 [>Pfe]  «o0 |
3 IO 3 S T

<] 00 [ <] +00 >
<00 [ (€] +00 >
(<l 00 [ (€] +00 >
<] 00 [ (€] +00 >
[ oo 5]

The servo-travel adjust page configures the maximum positive/negative travel of each servo. This is equiva-
lent to the ‘Scale+’ and ‘Scale-’ settings on the Channel Configuration sub-page of the Mixer menu when
using the Advanced GUI (see Csatorna konfigurdlds). Acceptable values for Down are from -175 to -1 and
Up values range from +1 to +175. The default values are -100 and +100 respectively.

8.8.5 Imbolygo konfiguracié

The Swash configuration page configures the swash type. More information about swash-types can be found
in section Imbolygo bedllitdsok. The settings on this page are equivalent to those on the model configuration
page (see Modell konfigurdlds (Szokdsos és Halado GUI)), and configuration for both pages is provided
below.

Helikopter konfiguracio Imbolygé konfiguracio
a "Modell konfig." laprol a Szokasos GUI-rol

EXIT Swash

Helicopter
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A valaszthaté imbolyg6 tipusok a kovetkezdk:

* None/1Servo: Used For FBL. Mixing occurs in receiver

120/3Servo 120: 120-degree swash

120x/3Servo 120x: 120 degrees swash (alternate config)

140/3Servo 140: 140 degree swash

90/3Servo 90: 90 degrees swash

The ELE Mix, AIL Mix, and PIT Mix are scaling factors applied to the input sticks before mixing is done.
These can be used to adjust for different linkage lengths or different servo throws. The allowed range is -100
to 100 with a default of 60. Note that setting these values too large can result in too much servo throw and
make the model unresponsive to stick control.

8.8.6 Gaz gorbe

|50 |
-5 |
L0 |
[ 25 |
30 |
|?5|

H (<100 2]

The throttle curve page allows defining a piece-wise linear curve for the throttle channel. Different curves
can be selected for each flight-mode. Each point value can be enabled to be interpolated from the points
surrounding it.
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8.8.7 Allasszog gorbe

gorbék - FviODE

(<] Gaz kapcs. [ 3]
<] Be [>]

[+
i
7

H

The pitch curve allows defining a piece-wise linear curve for the collective/pitch channel. Different curves
can be selected for each flight-mode as well as for throttle-hold. Each point value can be enabled to be
interpolated from the points surrounding it.

8.8.8 Giro érzékenység

T .
EXIT Cird - 1AL

AURZ{TsT  |3]

8 T T
S T T

The gyro-sensitivity page enables configuring up-to 3 sensitivity values for the gyro as well as which channel
to use for sending the gyro value. Acceptable values range from 0 to 100%.
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8.8.9 Kapcsol6 6sszerendelés

EXIT Kapcsola osszerendelés

<] FMODE  [>
<] GEAR >
S IV )
(<] FMODE  [>
<] FMODE [
<] FMODE [

The switch assignment page enables configuring which switches to use for each capability in the standard-
GUI The same switch may be assigned to multiple capabilities.

8.8.10 Gaz kapcsolo

EXIT (i4z kapcsold - GEAR

The throttle-hold page is used to enable/disable the throttle-hold capability. Specifying ‘Hold position’
defines the throttle value when the Throttle-hold switch is set. Hold position can be set from -200 to 200.
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8.8.11 Hibaérték konfiguracié

EXIT Hibaertek

The fail-safe page is used to configure the fail-safe value for each channel (if the protocol supports this
feature)
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9. fejezet

Protokollok

Some protocols have additional customization or limits. Each of the protocols is described below. An
asterisk (“*’) before the protocol name in the section header means a hardware module must be added to the
transmitter to support the protocol. On the transmitter display the asterisk means Deviation does not detect
the required module (not installed, hardware.ini not correct, or other issue communicating with the module.)
More information can be found in the Module installation guide:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

9.1 DEVO protokoll

The DEVO protocol is used to maintain compatibility with the Walkera DEVO receivers/models. This
protocol supports up to 12 channels. The DEVO protocol supports both auto-binding and manual-binding.
If Fixed ID is set to ‘None’ the transmitter will attempt to auto-bind with the receiver every time it is powered
on. If a value is set for Fixed ID, the receiver must be bound manually one-time using the ‘Bind’ button, after
which it should stay bound. Note that the Fixed ID is only part of the binding procedure. Two transmitters
with the Same ID cannot control the same model.

e |
EXIT DEYD

The DEVO protocol also supports enabling/disabling the telemetry capability. This option is accessed by
pressing the Protocol spin-box when DEVO is shown. The options are Std (standard format), X350 (Walkera
QR-X350 format), and Off.

The following fields are available in Devo Telemetry. Note that not all models/receivers report all fields, and
that some fields require extra modules to enable.
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EXIT Telemetria adatok

G
(40
B
32

EAL 18600

==

Hossz(sag, E 5697 38
[v|agassan; '
Sebessén,
i}

Temp1/2/3/4: Temperature readings. These can be battery, motor, or ambient values

Volt1/2/3: Voltage readings for receiver battery, and external batteries

RPM1/2: Motor/Engine RPM values

GPS Data: Current position, speed and altitude from GPS module

9.2 WK2801 protokoll

The WK2801 protocol is used to control older Walkera models. The previous Walkera models were segmen-
ted into 3 similar but not identical protocols: WK2801, WK2601, WK2401. This roughly corresponds to
the number of channels supported, but many of the newer 6-channel receivers actually support the WK2801
protocol. It is recommended to try the WK2801 protocol 1st when working with older Walkera models
before attempting the WK2601 or WK2401 mode, as the WK2801 is a superior protocol. The WK2801
protocol supports up to 8 channels, and both auto-binding and manual-binding. If Fixed ID is set to ‘None’
the transmitter will attempt to auto-bind with the receiver every time it is powered on. If a value is set for
Fixed ID, the receiver must be bound manually one-time using the ‘Bind’ button, after which it should stay
bound.

9.3 WK2601 protokoll

The WK2601 protocol is used to control older Walkera models. The previous Walkera models were segmen-
ted into 3 similar but not identical protocols: WK2801, WK2601, WK2401. This roughly corresponds to
the number of channels supported, but many of the newer 6-channel receivers actually support the WK2801
protocol. It is recommended to try the WK2801 protocol 1st when working with older Walkera models
before attempting the WK2601 or WK2401 mode, as the WK2801 is a superior protocol. The WK2601
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protocol supports up to 7 channels, and only supports auto-binding. The fixed ID can be used, but does not
prevent auto-binding during power-on.

(<] Mormal |3
<0 >

The WK2601 protocol also supports additional options. These are accessed by pressing the Protocol spin-
box when Wk2601 is shown:

Chan mode: Sets how channels are processed:
* 5+1: AIL, ELE, THR, RUD, GYRO (ch 7) are proportional. Gear (ch 5) is binary. Ch 6 is disabled

* Heli: AIL, ELE, THR, RUD, GYRO are proportional. Gear (ch 5) is binary. COL (ch 6) is linked to
Thr. If Ch6 >= 0, the receiver will apply a 3D curve to the Thr. If Ch6 < 0, the receiver will apply
normal curves to the Thr. The value of Ch6 defines the ratio of COL to THR.

* 6+1: AIL, ELE, THR, RUD, COL (ch 6), GYRO (ch 7) are proportional. Gear (ch 5) is binary. This
mode is highly experimental.

¢ COL Inv: Invert COL servo

* COL Limit: Set maximum range of COL servo

9.4 WK2401 protokoll

The WK2401 protocol is used to control older Walkera models. The previous Walkera models were segmen-
ted into 3 similar but not identical protocols: WK2801, WK2601, WK2401. This roughly corresponds to
the number of channels supported, but many of the newer 6-channel receivers actually support the WK2801
protocol. It is recommended to try the WK2801 protocol 1st when working with older Walkera models
before attempting the WK2601 or WK2401 mode, as the WK2801 is a superior protocol. The WK2401
protocol supports up to 4 channels, and only supports auto-binding. The fixed ID can be used, but does not
prevent auto-binding during power-on.

9.5 DSM2 protokoll

The DSM2 protocol is used to control many Spektrum™ and JR™, as well as other models using this
protocol. The DSM2 protocol can support up to 12 channels. Note that many receivers with less than 8
channels require the Transmitter to send 7 or fewer channels. Make sure the # of channels is set appropriately
for the receiver. DSM2 does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None, a transmitter-specific ID
is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.
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Note that binding does not exit until you move the AIL or ELE controls. This is so you can press the Failsafe
button on some DSM receivers to set the failsafe value.

EXIT D5z

The DSM2 protocol also supports enabling/disabling the telemetry capability. This option is accessed by
pressing the Protocol spin-box when DSM2 is shown.

EXIT Telemetria adatok

Mo 0° 00 oD.oo0”
05520540 E 0700 00000
Magassig
Sebessén; 0.000km/h

|di; O00:00 2000-00-00

The following fields are available in DSM2 Telemetry. Note that a dedicated telemetry module and additio-
nal sensors are needed to capture this data

» FadesA/B/L/R: The number of times each antenna has received a weak signal. Ideally these numbers
should all be similar, indicating even reception to each antenna

* Loss: The number of times complete signal loss (dropped frame) occurred

Holds: The number of times the receiver entered fail-safe mode due to loss of signal

Volt1/2: Battery voltage for receiver and an external source
* RPM: Engine/Motor speed

* Temp: Temperature from external temperature sensor

GPS Data: Current position, speed and altitude from GPS module
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9.6 DSMX protokoll

The DSMX protocol is used to control many Spektrum™ and JR™, as well as other models using this
protocol. The DSMX protocol can support up to 12 channels. Note that many receivers with less than 8
channels require the Transmitter to send 7 or less channels. Make sure the # of channels is set appropriately
for the receiver. DSMX does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None, a transmitter-specific ID
is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.

Note that binding does not exit until you move the AIL or ELE controls. This is so you can press the Failsafe
button on some DSM receivers to set the failsafe value.

Note that unlike Spektrum™ or JR™ transmitters, Deviation will not automatically select between DSM?2
and DSMX. The user must select which protocol to use.

The DSMX protocol also supports enabling/disabling the telemetry capability. This option is accessed by
pressing the Protocol spin-box when DSMX is shown.

The list of DSMX telemetry fields is identical to those in the DSM2 Protocol, and are documented in section
DSM?2 protokoll.

9.7 J6Pro protokoll

The J6Pro protocol is used to support Nine Eagles™ models. Only models compatible with the J6Pro trans-
mitter can be used. Many older 4-channel Nine Eagles models used a different protocol that is unsupported.
The J6Pro protocol supports up to 12 channels, although only models with 6 channels have been tested.
J6Pro does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None, a transmitter-specific ID is used instead. It
is necessary to manually bind each model before the first use.

9.8 Protocol: WFLY

The WFLY protocol supports WFLY receivers such as WFR04S, WFRO07S and WFR09S.

The protocol supports up to 9 channels. Default channel order is AETR.
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9.9 *Flysky protokoll

The Flysky protocol is used to control Turnigy/Flysky receivers as well as a few other models using the
same AFHDS protocol (WL V911, Xieda 9958, etc). NOTE: This protocol requires the addition of an
‘A7105’ hardware module to function. See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The Flysky protocol supports up to 12 channels, and both auto-binding and manual-binding. If Fixed ID is
set to ‘None’ the transmitter will attempt to auto-bind with the receiver every time it is powered on. If a
value is set for Fixed ID, the receiver must be bound manually one-time using the ‘Bind’ button, after which
it should stay bound.

The Flysky protocol also supports WLToys extensions to the protocol. These are accessed by pressing the
Protocol spin-box when Flysky is shown:

V9x9: Enables the extensions for the WLToys V939, V949, V959, v969, etc quadcopters.
* Lights are controlled by Channel 5
* Video is controlled by Channel 6
* Camera is controlled by Channel 7
* Flip is controlled by Channel 8
V6x6: Enables the extensions for the WLToys V636 and V686 quadcopters.
* Lights are controlled by Channel 5
* Flip is controlled by Channel 6
* Camera is controlled by Channel 7
* Video is controlled by Channel 8
» Headless mode is controlled by Channel 9
* RTH mode is controlled by Channel 10
* X and Y calibration are controlled by channels 11 and 12, respectively.
V912: Enables the extensions for the V912, V913 and V915 helicopters

Note that if these channels are assigned to a switch, turning the switch on toggles the state, and turning the
switch off has no effect. Thus to turn the lights on, flip the switch assigned to Channel 5 from off to on.
Flipping the switch back to off has no effect. Flipping the switch back on now turns the lights back off.

9.10 *AFHDS-2A protokoll

The AFHDS-2A protocol is used to control Turnigy/Flysky AFHDS 2A receivers. NOTE: This protocol
requires the addition of an ‘A7105° hardware module to function. See the following document for
more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications
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The AFHDS-2A protocol supports up to 14 channels, and requires manual-binding. The receiver must be
bound manually one-time using the ‘Bind’ button, after which it should stay bound.

Options configurable on the AFHDS-2A page:

* Outputs: Sets desired outputs type on the receiver, PWM+IBUS, PPM+IBUS, PWM+SBUS or
PPM+SUBS

e Servo Hz: Sets receiver PWM refresh rate between 50 Hz and 400 Hz
* LQI output: Output LQI to an optional channel

* Freq-fine: Frequency offset adjustment. Range -300 to 300. Adjusts for variances betweeen A7105
modules. Default 0. The LQI telemetry value can be used as a guide for adjusting the fine frequency
protocol option.

Telemetry is supported.

9.11 *Hubsan4 protokoll

This protocol is used on the Hubsan-X4 quadracopters of the H107 series, H111, H101, H102, H201, H202
helicopters and the Estes Proto X (but not the Proto X SLT). (regular format).

This protocol is used on Hubsan H301F, H302F, H303F and H304F (H301 format)
This protocol is used on Hubsan H501S, H122D and H123D (H501 format)

NOTE: This protocol requires the addition of an ‘A7105’ hardware module to function. See the
following document for more information: http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

EXIT Hubsand

<] HID7
<] 5885
<] Be [

The Hubsan4 protocol supports up to 13 channels, regular format only supports auto-binding. The fixed
ID can be used, but does not prevent auto-binding during power-on. The 1 st 4 channels represent Aileron,
Elevator, Throttle, and Rudder. Additional channels control the quadracopter special functions:

With H301 and H501 format it is necessary to manually bind each model before the first use.
* Channel 5 Controls the LEDs
* Channel 6 Enables ‘flip’ mode or altitude hold or stabilized mode, depending on format.
* Channel 7 Turns video on/off (H102) or takes a snapshot
* Channel 8 Takes a snapshot

¢ Channel 9 Enables headless mode
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* Channel 10 Enables return to home
* Channel 11 Enables GPS hold
* Channel 12 Sets Sport 1, Sport 2 or Acro mode (H123D)
* Channel 13 Enables ‘flip’ mode (H122D)
Options configurable on the Hubsan page:

* vIX MHz: Defines the frequency used by the Hubsan H107D video transmitter (Requires a 5.8GHz
receiver capable of receiving and displaying video).

* Telemetry: Enable receiving of model battery voltage.

* Freq-fine: Frequency offset adjustment. Range -300 to 300. Adjusts for variances betweeen A7105
modules. Default 0.

9.12 *Joysway protokoll

The Joysway protocol supports the Joysway Caribbean model yacht, and the J4C12R receiver used in the
Joysway Orion, Explorer, Dragon Force 65 model yachts and Force2 60 model catamaran. No other models
or receivers have been tested with this protocol, including air versions of the J4C12R. NOTE: This protocol
requires the addition of an ‘A7105’ hardware module to function. See the following document for
more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The Joysway protocol supports up to four channels, does not support auto-binding, but will bind whenever a
receiver requests binding. If Fixed ID is set to None, a transmitter-specific ID is used instead. It is necessary
to bind each model before the first use.

The first channel normally controls the sheets and the second channel the rudder, but this may vary from
model to model.

9.13 Protocol: *Bugs3

The Bugs3 protocol is used to control MJX Bugs3 and Bugs8 aircraft. NOTE: This protocol requires the
addition of an ‘A7105’ hardware module to function. See the following document for more informati-
on: http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

To bind first choose the bugs3 protocol and click Bind. Then apply power to the aircraft. The bind dialog
will disappear if bind is successful. The aircraft’s radio id is stored in the model Fixed ID field. Do not
change this value.

Channels used for controlling functions. Set channel value greater than zero to activate.
* Arming is controlled by Channel 5
* Lights are controlled by Channel 6
* Flip is controlled by Channel 7
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* Camera is controlled by Channel 8
* Video is controlled by Channel 9
* Angle/Acro mode is controlled by Channel 10 (>0 is Angle)

Telemetry is supported for RSSI and voltage alarm. It uses the Frsky telemetry display with signal strength
reported in the RSSI field and battery voltage in VOLT1. The bugs3 receiver only reports good/bad voltage.
This is translated to VOLT1 values of 8.4V for good and 6.0V for low voltage.

9.14 *Frsky-V8 protokoll

The Frsky-V8 protocol is used to control older Frsky™ receivers using the one-way protocol. NOTE:
This protocol requires the addition of an ‘CC2500° hardware module to function. See the following
document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The Frsky-V8 protocol supports 8 channels, does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None, a
transmitter-specific ID is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.

9.15 *Frsky protokoll

The Frsky protocol is used to control newer (telemetry enabled) Frsky™ receivers using the two-way pro-
tocol (D8). NOTE: This protocol requires the addition of an ‘CC2500° hardware module to function.
See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The Frsky protocol supports up to 8 channels, does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None, a
transmitter-specific ID is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.

The Frsky protocol also supports enabling/disabling telemetry. This option is accessed by pressing the
Protocol spin-box when Frsky is shown.

When telemetry is enabled the values sent by the receiver (RSSI, VOLT1, VOLT2) are supported.

Additional Hub telemetry values are supported in common with the FrskyX protocol on transmitters except
the 7e and f7. See the Frsky Telemetry section below.

9.16 *FrskyX protokoll

The FryskyX protocol implements the Frsky D16 radio protocol, including S.Port and hub telemetry.

NOTE: This protocol requires the addition of an ‘CC2500° hardware module to function. See the
following document for more information: http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

This protocol supports up to 16 channels. Fixed ID binding is supported to link the transmitter with specific
receivers. Supports receiver telemetry (RSSI, VOLT1) on all transmitters. Supports S.Port and hub telemetry
sensors as well as GPS telemetry (except on memory-limited 7e and f-series) as described in the next section.
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The following protocol options are available.

Freq-fine: Frequency offset adjustment. Range -127 to 127. Adjusts for variances betweeen CC2500
modules. Usually offset of 0 or -41 is required, but full range should be tested if there are problems with
binding or range. Default 0. The LQI telemetry value can be used as a guide for adjusting the fine frequency
protocol option.

AD2GAIN: The VOLT2 telemetry value (AIN input on X4R) is multiplied by this value divided by 100.
Allows adjustment for external resistor divider network. Default 100 (gain of 1). Range is 1 to 2000 (gain
of 0.01 to 20.00).

Failsafe: The Frsky failsafe options are fully supported. If the channel failsafe (in mixer channel config)
is set this value is sent to the receiver every 9 seconds. The receiver will use these values in failsafe mode
unless the protocol option is set to RX.

Format: Set the format to match the firmware in the receiver. Both FCC and EU. The EU version is
compatible with the Frsky LBT firmware, but does not actually perform the LBT test.

RSSIChan: When set to LastChan the received RSSI will be transmitted on the last radio channel. The last
channel is based on the # of Channels setting in the model. The channel value is the received RSSI value
multiplied by 21.

S.Port Out: When enabled received s.port packets are echoed to the trainer port and extended voice is
disabled.

Bind Mode: The bind mode will control which channels will be connected to the receiver PWM outputs
and allow to enable or disable the receivers telemetry during bind.

Version: This will switch between FrSkyX V1.x.x and V2.1.x protocol version.

For channels with failsafe set to off, the default Failsafe protocol option ,,Hold” commands the receiver
to hold the last received channel values when the receiver enters failsafe mode. The ,,NoPulse” setting
causes the receiver to not send any signal on PPM outputs (Testing on X8R showed SBUS values went to
minimum, but SBUS behavior is not specified by the protocol). The ,,RX” setting prevents Deviation from
sending failsafe settings so the receiver will use whatever failsafe values have been stored in the receiver.

When S.Port Out is enabled and PPMIn is not used, received S.Port packets are sent out the trainer port.
The bit rate is 57600 for compatibility with S.Port decoders, but the signal must be inverted to connect to a
standard decoder. It can be connected directly to the input of a 3.3V ftdi adapter.

9.17 Frsky and FrskyX Extended Telemetry

Extended telemetry refers to the hub and S.Port Frsky telemetry sensors. These sensors are supported in all
transmitters except the 7e. They are available on the telemetry test pages and main page boxes.

The FrskyX S.Port telemetry provides for connecting up to 16 sensors of the same type (e.g. battery voltage).
Deviation supports multiple sensors of the same type, but only one telemetry value is saved. The value most
recently received from all the sensors of the same type is reported.

Telemetry values are reset on long press of the Up button while displaying the telemetry monitor page.
For Frsky telemetry this resets the vario altitude ,,ground level” to the next received telemetry value, which
zeroes the vario altitude telemetry value. It also resets the battery discharge accumulator and minimum cell
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voltage. The ground level value is saved in the model file to save the setting through power cycles - the value
is fairly constant during a single day of flying in stable air.

Telemetry test page

e
EXIT Telemetry manitar

3153

Il
R I
0y
Latituage; [+
Longitude: E 0° 00 oooon
Albitude: 0.000m

Speed 0.000km

Time: 0:00:00

The CELL voltages are labeled C1-C5.

The ALTITUDE value is reported as Above Ground Level. The ground level is set to the first altitude
telemetry value received.

The LQI (Link Quality Indicator) and LRSSI (Local RSSI) indicate the quality and signal strength of the
telemetry signal from the receiver. The LQI can be used as a guide for adjusting the fine frequency protocol
option. Lower LQI is better and values under 50 are typical. The LRSSI units is (approximately) dBm.

Derived values: MINCELL is the lowest reported CELL value. ALLCELL is the total of all reported CELL
values. Discharge is total battery discharge amount in milliAmp-hours.

9.18 *Skyartec protokoll

The Skyartec protocol is used to control Skyartec™ receivers and models. NOTE: This protocol requires
the addition of an ‘CC2500° hardware module to function. See the following document for more
information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The Skyartec protocol supports up to 7 channels, does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None,
a transmitter-specific ID is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.
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9.19 *Futaba S-FHSS protokoll

The Futaba S-FHSS protocol is used to control Futaba™ receivers and models. It also used by some models
of XK Innovations and has third party compatible receivers available. NOTE: This protocol requires
the addition of an ‘CC2500° hardware module to function. See the following document for more
information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The S-FHSS protocol supports up to 8 channels, and only supports auto-binding. If Fixed ID is set to None,
a transmitter-specific ID is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.

Traditional Futaba channel layout is following: Aileron, Elevator, Throttle, Rudder, Gear, Pitch, Aux1, and
Aux2. So it is suitable for control of Collective Pitch (CP) helicopters.

Protocol resolution is 1024 steps (10 bits) out of which a bit smaller range is actually used (data by reverse
engineering using third party equipment). Temporal resolution is 6.8ms. No telemetry supported.

9.20 Protocol: *Corona

The Corona protocol supports Corona V1 and V2 receivers, and Flydream V3 receivers. NOTE: This pro-
tocol requires the addition of an ‘CC2500’ hardware module to function. See the following document
for more information: http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

All the protocols support up to 8 channels. Default channel order is AETR. No telemetry in the protocols.
The following protocol options are available.
Format: Protocol selection. Use V1 and V2 with Corona receivers. Use FDV3 for Flydream V3.

Freq-fine: Frequency offset adjustment. Range -127 to 127. Adjusts for variances betweeen CC2500
modules. Usually offset of 0 or -41 is required, but full range should be tested if there are problems with
binding or range. Default 0.

9.21 Protocol: *Hitec

The Hitec protocol supports Optima and Minima receivers. NOTE: This protocol requires the addition
of an ‘CC2500° hardware module to function. See the following document for more information:
http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The protocol supports up to 9 channels. Default channel order is AETR. Telemetry is supported using
the Frsky telemetry layout. The following values are supported: VOLT1, VOLT2, CURRENT, TEMPI,
TEMP2, FUEL, RPM, LRSSI, LQI, and GPS (latitude, longitude, altitude, speed, heading). Receiver RSSI
is not available in this protocol.

The following protocol options are available.

Format: Receiver selection for Optima or Minima.
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Freq-fine: Frequency offset adjustment. Range -127 to 127. Adjusts for variances betweeen CC2500
modules. Usually offset of 0 or -41 is required, but full range should be tested if there are problems with
binding or range. Default 0.

9.22 *V202 protokoll

The V202 protocol supports the WLToys V202 quadracopter. NOTE: This protocol requires the addition
of an ‘NRF241.01’ hardware module to function. See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The V202 protocol supports up to 12 channels, does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None, a
transmitter-specific ID is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.

The 1 st 4 channels represent Aileron, Elevator, Throttle, and Rudder. Additional channels control the
quadracopter special functions:

* Channel 5 controls the blink speed

* Channel 6 enables ‘flip” mode

* Channel 7 takes still pictures

* Channel 8 turns video on/off

* Channel 9 turns headless mode on/off

* Channel 10 causes the x axis to calibrate

e Channel 11 causes the y axis to calibrate
If JXD-506 format is selected, channels 10-12 are used for:

* Channel 10 start/stop

* Channel 11 emergency stop

* Channel 12 gimbal control

Also, models compatible with this format require the throttle stick to be centered before arming.

9.23 *SLT protokoll

The SLT protocol is used to control TacticSLT/Anylink receivers. NOTE: This protocol requires the
addition of an ‘NRF241.01° hardware module to function. See the following document for more infor-
mation:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The SLT protocol supports up to 6 channels, and only supports auto-binding. The fixed ID can be used, but
does not prevent auto-binding during power-on.
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9.24 *HiSky protokoll

The HiSky protocol is used to control HiSky brand models along with the WLToys v922 v955 models.
NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01° hardware module to function. See the
following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The HiSky protocol supports up to 7 channels, does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None, a
transmitter-specific ID is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.

9.25 *YD717 protokoll

The YD717 protocol supports the YD717 and Skybotz UFO Mini quadcopters, plus several models from
Sky Walker, XinXun, Ni Hui”), and Syma through protocol options. See the Supported Modules spreadsheet
for a complete list. NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01° hardware module to
function. See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The YD717 protocol supports 9 channels and only supports auto-binding. The protocol stays in bind mode
until successful.

The first four channels represent Aileron, Elevator, Throttle, and Rudder.

The fifth channel enables the auto-flip function when greater than zero. Additionally to enable auto-flips left
and right the aileron channel scale must be 87 or greater. Likewise for the elevator channel and front/back
flips. When auto-flip is enabled, moving the cyclic all the way in any direction initiates a flip in that direction.
The YD717 requires at least four seconds between each auto-flip.

The sixth channel turns on lights when greater than zero.
The seventh channel takes a picture on transition from negative to positive.
The eighth channel starts/stops video recording on each positive transition.

The ninth channel is assigned to last feature flag available in the protocol. This may control headless mode
on models that have the feature.

9.26 *SymaX protokoll

This protocol is used on Syma models: X5C-1, X11, X11C, X12, new X4, and new X6. A variant supporting
the original X5C and the X2 is included as a protocol option. (The Syma X3, old X4, and old X6 are
supported with the SymaX4 option in the YD717 protocol. ) See the Supported Modules spreadsheet for
a complete list. NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01+’ hardware module to
function. Note the ,,plus” version of the nRF device is required to support the 250kbits/s data rate.
See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications
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The SymaX protocol supports 9 channels and only supports auto-binding.

The first four channels represent Aileron, Elevator, Throttle, and Rudder.

The fifth channel is unused.

The sixth channel enables the auto-flip function when greater than zero.

The seventh channel takes a picture when the channel moves from negative to positive.
The eighth channel starts/stops video recording on each positive transition.

The ninth channel enables headless mode when positive.

9.27 *Hontai protokoll

This protocol is used on Hontai models F801 and F803.

NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF24L.01+’ hardware module to function. Note
the ,,plus” version of the nRF device is required to support the 250kbits/s data rate. See the following
document for more information: http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The first four channels represent Aileron, Elevator, Throttle, and Rudder. Additional channels control special
functions:

* Channel 5 is unused

* Channel 6 enables the flip function

* Channel 7 takes a picture on positive transition through zero
* Channel 8 turns video on/off on positive transition

e Channel 9 turns headless mode on/off

Channel 10 engages the return-to-home feature

Channel 11 initiates calibration

9.28 *Bayang protokoll

This protocol is used on BayangToys X6, X7, X8, X9, X16, Boldclash B03, JJRC/Eachine E011, H8, HOD
v2, H10, Floureon H101, JJRC JJ850, JFH H601, and H606 (regular format).

This protocol is used on BayangToys X16 with altitude hold (X16-AH format).
This protocol is used on IRDRONE Ghost X5 (IRDRONE format).

NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01+’ hardware module to function. Note
the ,,plus” version of the nRF device is required to support the 250kbits/s data rate. See the following
document for more information: http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The first four channels represent Aileron, Elevator, Throttle, and Rudder. Additional channels control special
functions:
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* Channel 5 activates LEDs or inverted flight (Floureon H101)
* Channel 6 enables the flip function

* Channel 7 captures single photo on positive transition

* Channel 8 starts/stops video recording on positive transition
* Channel 9 turns headless mode on/off

* Channel 10 engages the return-to-home feature

* Channel 11 enables Take Off/Landing

* Channel 12 activates emergency stop

* Channel 13 analog aux channel #1

* Channel 14 analog aux channel #2

NOTE: Channels 13 and 14 are only active when using NFE Silverware firmware (and some other
Silverware forks). Two otherwise static bytes in the protocol overridden to add two «analog» (non-
binary) auxiliary channels. The ,,Analog Aux’’ Bayang protocol option must be enabled on the TX
and the Silverware firmware must have the Analog Aux feature enabled. Mismatches betwen TX and
RX settings will prevent binding.

9.29 Protocol: *FY326

This protocol is used on FY326 red board.

NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01+’ hardware module to function. Note
the ,,plus” version of the nRF device is required to support the 250kbits/s data rate. See the following
document for more information: http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The first four channels represent Aileron, Elevator, Throttle, and Rudder. Additional channels control special
functions:

* Channel 5 is unused
* Channel 6 enables the flip function
* Channel 7 is unused
* Channel 8 is unused

¢ Channel 9 turns headless mode on/off

Channel 10 engages the return-to-home feature

e Channel 11 initiates calibration
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9.30 *CFlie protokoll

The CFlie protocol is used on the CrazyFlie nano quad. It has not been tested with any other models. NOTE:
This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01+’ hardware module to function. Note the ,,plus”
version of the nRF device is required to support the 250kbits/s data rate. See the following document
for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The CFlie protocol supports up to 4 channels, does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None, a
transmitter-specific ID is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.

9.31 *H377 protokoll

The H377 protocol supports the NiHui H377 6 channel helicopter. It has not been tested with any other
models. NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01° hardware module to function.
See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The H377 protocol supports up to 7 channels, does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None, a
transmitter-specific ID is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.

9.32 *HM830 protokoll

The HMS830 protocol supports the HM830 Folding A4 Paper airplane. It has not been tested with any other
models. NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01° hardware module to function.
See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The HM830 protocol supports 5 channels and only supports auto-binding. The protocol stays in bind mode
until successful.

9.33 *KN protokoll

The KN protocol is used on the WLToys V930, V931, V966, V977 and V988 (WLToys format) as well as
the Feilun FX067C, FX070C and FX071C (Feilun format) helicopters. It has not been tested with other
models. NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF24L.01+’ hardware module to function.
Note the ,,plus” version of the nRF device is required to support the 250kbits/s data rate. See the
following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The KN protocol supports up to 11 channels and does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None,
a transmitter-specific ID is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.
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Channels 1-4 are throttle, aileron, elevator and rudder. Channel 5 activates the model’s built-in dual rate.
Channel 6 activates throttle hold. Channel 7 activates idle up (WL Toys V931, V966 and V977 only). Chan-
nel 8 toggles between 6G (default) and 3G stabilization. Channel 9-11 are trim channels for throttle/pitch,
elevator and rudder.

9.34 *ESky150 protokoll

The ESky150 protocol supports the smaller ESky models from 2014 onwards (150, 300, 150X). It has
not been tested with any other models. NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01’
hardware module to function. See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The Esky150 protocol supports up to 7 channels, and does not support auto-binding. If Fixed ID is set to
None, a transmitter-specific ID is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first
use.

Channels 1-4 are throttle, aileron, elevator and rudder. Channel 5 is flight mode (1 bit switch with only two
states). Channel 6 is not yet used on any of the tested models. Channel 7 is a 2 bit switch (4 states).

It is important if you have a 4 channel model, to configure that your model only has 4 channels, otherwise
the throttle values can go crazy.

9.35 *ESKky protokoll

Needs to be completed. NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01° hardware mo-
dule to function. See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The Esky protocol supports up to 6 channels, does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None, a
transmitter-specific ID is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.

9.36 *BlueFly protokoll

The BlueFly protocol is used with the Blue-Fly HP100. It has not been tested with any other models. NOTE:
This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01+’ hardware module to function. Note the ,,plus”
version of the nRF device is required to support the 250kbits/s data rate. See the following document
for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The BlueFly protocol supports up to 6 channels, does not support auto-binding. If Fixed ID is set to None,
a transmitter-specific ID is used instead. It is necessary to manually bind each model before the first use.
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9.37 *CX10 protokoll

The CX10 format supports the Cheerson CX10 quadcopter. NOTE: This protocol requires the addition
of an ‘NRF24L01° hardware module to function. See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The CX10 protocol supports 9 channels and only supports auto-binding. The protocol stays in bind mode
until successful. The first four channels are Aileron, Elevator, Throttle and Rudder.

Channel 5 is Rate except on the CX-10A, where it is headless mode.
Channel 6 is flip mode.

The DMO0O07 format also uses channel 7 for the still camera, channel 8 for the video camera and channel 9
for headless mode.

The protocol has a Format option for the Blue-A, Green, DM007, Q282, JC3015-1, JC3015-2, MK33041
and Q242 quadcopters.

9.38 *CG023 protokoll

The CGO023 protocol supports the Eachine CG023 and 3D X4 quadcopters. It has not been tested on other
models. NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01° hardware module to function.
See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The CG023 protocol supports 9 channels and only supports auto-binding.
The first four channels are Aileron, Elevator, Throttle and Rudder.
Channel 5 controls the LEDs.

Channel 6 controls Flip mode.

Channel 7 controls the still camera

Channel 8 controls the video camera.

Channel 9 controls headless mode.

The protocol has a Format option for the YD829 quadcopter.

9.39 *H8_3D protokoll

The H8_3D protocol supports the Eachine H8 3D, JJRC H20 and H11D quadcopters. It has not been tested
on other models. NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF24L.01° hardware module to
function. See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The H8_3D protocol supports 11 channels and only supports auto-binding.
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The first four channels are Aileron, Elevator, Throttle and Rudder.

Channel 5 controls the LEDs.

Channel 6 controls Flip mode.

Channel 7 controls the still camera

Channel 8 controls the video camera.

Channel 9 controls headless mode.

Channel 10 controls RTH mode.

Channel 11 controls camera gimball on H11D and has 3 positions.

Both sticks bottom left starts accelerometer calibration on H8 3D, or headless calibration on H20.

Both sticks bottom right starts accelerometer calibration on H20 and H11D.

9.40 *MJXq protokoll

The MJX(q protocol supports the MJX quadcopters. It also has format options for Weilihua WLHOS, EA-
chine EO10 and JJRC H26D / H26WH. NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF24L.01’
hardware module to function. See the following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The MJXq protocol supports 12 channels and only supports auto-binding.
The first four channels are Aileron, Elevator, Throttle and Rudder.
Channel 5 controls LEDs, or arm if H26WH format is selected.

Channel 6 controls Flip mode.

Channel 7 controls the still camera

Channel 8 controls the video camera.

Channel 9 controls headless mode.

Channel 10 controls RTH mode

Channel 11 controls autoflip (X600 & X800 formats) or camera pan

Channel 12 controls camera tilt

9.41 Protocol: *“Bugs3Mini

The Bugs3Mini protocol is used to control MJX Bugs3 Mini and Bugs 3H aircraft. NOTE: This protocol
requires the addition of an ‘NRF24L.01° hardware module to function. See the following document
for more information:
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To bind first choose the Bugs3Mini protocol and click Bind. Then apply power to the aircraft. The bind
dialog will disappear if bind is successful.

Channels used for controlling functions. Set channel value greater than zero to activate.
* Arming is controlled by Channel 5
* Lights are controlled by Channel 6
* Flip is controlled by Channel 7
* Camera is controlled by Channel 8
* Video is controlled by Channel 9
* Angle/Acro mode is controlled by Channel 10 (>0 is Angle)

Telemetry is supported for RSSI and voltage alarm. It uses the Frsky telemetry display with signal
strength reported in the RSSI field and battery voltage in VOLT1. The Bugs3 Mini receiver only reports
good/warning/low voltage. This is translated to VOLT1 values of 8.40V for good, 7.10V for warning and
6.40V for low voltage.

9.42 Protocol: *E012

The E012 protocol is used to control the Eachine EO12 quadcopter. NOTE: This protocol requires the
addition of an ‘NRF241.01’ hardware module to function. See the following document for more infor-
mation:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications
The E012 protocol supports 10 channels and only supports auto-binding.
The first four channels are Aileron, Elevator, Throttle and Rudder.

* Flip is controlled by Channel 6

* Headless mode is controlled by Channel 9

* RTH mode is controlled by Channel 10

9.43 Protocol: *E015

The EO015 protocol is used to control the Eachine E015 quad/car/boat. NOTE: This protocol requires
the addition of an ‘NRF241.01° hardware module to function. See the following document for more
information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications
The EO15 protocol supports 10 channels and only supports auto-binding.
The first four channels are Aileron, Elevator, Throttle and Rudder.

* Arming is controlled by Channel 5
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* Led light is controlled by Channel 6
* Flip is controlled by Channel 7
» Headless mode is controlled by Channel 9

* RTH mode is controlled by Channel 10

9.44 Protocol: *NCC1701

The NCC1701 protocol is used to control the Air Hog Star Strek NCC-1701 quadcopter. NOTE: This
protocol requires the addition of an ‘NRF24L.01° hardware module to function. See the following
document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications
The NCC1701 protocol supports 5 channels and only supports auto binding.
The first four channels are Aileron, Elevator, Throttle and Rudder.

* Warp is controlled by Channel 5

9.45 Protocol: *V911S

The V9118 protocol is used to control the WL Toys V911-S helicopter. NOTE: This protocol requires
the addition of an ‘NRF241.01° hardware module to function. See the following document for more
information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The V9118 protocol supports 5 channels. The receiver must be bound manually one-time using the ‘Bind’
button, after which it should stay bound.

The first four channels are Aileron, Elevator, Throttle and Rudder.

* Calibration is controlled by Channel 5

9.46 Protocol: *GD00X

The GD0OOX protocol is used to control the C17 C-17 Transport and GD006 Diamond DA62 fixed wings.
NOTE: This protocol requires the addition of an ‘NRF241.01° hardware module to function. See the
following document for more information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications
The GDO0X protocol supports 5 channels and only supports auto binding.

The first four channels are Aileron, Elevator, Throttle and Rudder. Only throttle and aileron channels are
used by the model.

 Lights are controlled by Channel 5
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9.47 Protocol: *LOLI

The LOLI protocol is used to control popular DIY nRF24L01 receivers. NOTE: This protocol requires
the addition of an ‘NRF241.01° hardware module to function. See the following document for more
information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications

The LOLI protocol supports 8 channels. The receiver must be bound manually one-time using the ‘Bind’
button, after which it should stay bound.

Receiver output modes are configurable via protocol options.
The first four channels are Aileron, Elevator, Throttle and Rudder.
Failsafe settings are supported.

Telemetry is supported.

9.48 Protocol: *E016H

The EO16H protocol is used to control the Eachine EO16H quadcopter. NOTE: This protocol requires
the addition of an ‘NRF241.01° hardware module to function. See the following document for more
information:

http://www.deviationtx.com/wiki/#hardware_modifications
The EO16H protocol supports 8 channels and only supports auto binding.
The first four channels are Aileron, Elevator, Throttle and Rudder.

* Flips are controlled by Channel 5

* Headless mode is controlled by Channel 6

* RTH mode (One Key Return) is controlled by Channel 7

* Emergency stop is controlled by Channel 8

9.49 PPM protokoll

The PPM protocol is used to output PPM on the trainer port. It will disable all radio transmission. PPM is
useful for connecting to simulators, or other radio-modules that plug into the trainer port. The Fixed ID has
no effect, and there is no binding associated with this protocol.
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EXIT_ppi

K I 3
<] 400 [
<] 400 [
<] 22500 5]

Options configurable on the PPM page:

* Center PW: Defines the time (in psec) of the pulse that the transmitter transmits to represent to
represent centered servo position. If this number doesn’t match the master transmitter, the servos will
not be centered.

* Delta PW: Defines the width of the pulse (measured from center) sent by the transmitter to define
max servo throw. If this value is incorrect, the servos will not achieve full range (or will travel too
much)

* Notch PW: Defines the delay between the channels.
* Frame Size: Defines the total time for all channels to be transferred.
* Polarity: Defines the polarity of the signal, Normal is active low.

Deviation does not auto-detect when a trainer cord is plugged into the transmitter. To use Deviation with
a simulator (such as Phoenix), create a new model, name it appropriately, and select PPM as the protocol.
Use the Re-Init button or power-cycle to enable PPM.

9.50 USBHID protokoll

The USBHID protocol will convert he transmitter into a USB joystick. Connecting the transmitter to a PC
via the USB cable will enable the transmitter to be detected as a joystick by the computer. This may be used
to enable the transmitter to control any simulators that support joystick input. Some initial calibration may
be necessary and is accomplished via the control panel applet of your operating system.

9.51 Protocol: SBUS

The SBUS protocol sends serial data on the transmitter’s trainer port (tip connector). The trainer port ring is
ground. On the T8SG PLUS transmitter the serial data also appears on the top pin in the JR module bay. The
serial data is not inverted so an adapter may be needed for some SBUS equipment. Up to sixteen channels
are supported. Data rate is 100kbps. Format is 8 data bits, even parity, two stop bits.
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9.52 Protocol: CRSF (Crossfire)

The CRSF protocol sends Crossfire protocol serial data on the transmitter’s trainer port (tip connector). The
trainer port ring is ground. On the T8SG PLUS transmitter the serial data also appears on the top pin in
the JR module bay. To enable telemetry the serial input must be tied to serial output. For the trainer port
tie tip to ringl. In the T8SG module bay tie the top and bottom pins together. Up to sixteen channels are
supported.

The CRSF bind and configuration operations are not yet supported. Use a PC to bind the Crossfire module
and receiver before using with Deviation.

Telemetry is not available on limited memory transmitters (7e, F4, F12).

Telemetry test page

Y
EXIT Telemetry monitor

0d 0d
0 I
0d 0d
0% (1%

I

Longitude;
Altitude; 0.000m SatCountJIN

Speed 0.000km/h

Time; LEUCEDE AUo-u-ao

The CELL voltages are labeled C1-C5.

9.53 Protocol: PXX

The PXX protocol is an Frsky serial interface to their transmitter modules. Primarily useful for ROM and
XJT modules in the JR bay of the T8SG Plus, but protocol is available on the serial port of other transmitters.

Up to 16 channels are supported. Telemetry (S.Port) is supported in the Frsky format for most transmitters.
Due to memory constraints telemetry is not available in modular builds. Range check operation is supported.
Module power setting is displayed as FCC/EU (e.g. 100/25mW).
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Fixed ID is supported to link the transmitter with specific receivers. The Fixed ID corresponds to the receiver
number in OpenTX to make sharing easier. Values 0 to 63 are valid. Fixed IDs above 63 are truncated to the
valid range.

The following protocol options are available.

Failsafe: If the channel failsafe (in mixer channel config) is set this value is sent to the receiver every 9
seconds. The receiver will use these values in failsafe mode unless the protocol option is set to RX. For
channels with failsafe set to off, the default Failsafe protocol option ,,Hold” commands the receiver to hold
the last received channel values when the receiver enters failsafe mode. The ,,NoPulse” setting causes the
receiver to not send any signal on PPM outputs (Testing on X8R showed SBUS values went to minimum,
but SBUS behavior is not specified by the protocol). The ,RX” setting prevents Deviation from sending
failsafe settings so the receiver will use whatever failsafe values have been stored in the receiver.

Country: Set the country to match the firmware in the receiver. Options are US, JP, EU.
Rx PWM out: Choose whether PWM outputs of receiver are channels 1-8 or 9-16.
Rx Telem: Turn receiver telemetry on or off.

For transmitters without JR module the PXX signal is available on the serial port output. This is normally
the trainer jack except for the Devol2. Use a stereo plug. Tip will be the PXX output, and ring is the s.port
input. Sleeve is ground.

The T8SG V2 Plus requires a hardware modification to receive telemetry from a module in the JR bay. The
trainer port ring must be connected to the bottom JR pin (see picture).
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10. fejezet

Témak haladoknak

10.1 Oktaté lizemmod konfiguralasa

Deviation haszndlhat6 oktaté (master) vagy tanuld (slave) tavirdnyitoként is két tdviranyités konfiguracio-
ban. Ilyenkor az oktaté és a tanul6 tdvirdnyitéinak DSC csatlakozéit 6sszekotik egy oktatéd kabellel. Igazdbol
csak az oktat6 tavirdnyitéja kommunikal a modellel, de az oktaté egy kapcsoléval dtengedheti a vezérlést a
tanulénak. Amikor a kapcsol6 be van kapcsolva, a tanul6 tavirdnyitdja az oktatd kdbelen keresztiil elkiildi a
bemeneti adatokat (botkormany) az oktaté tdvirdnyitdjanak, és az ezeket a bemeneti adatokat fogja hasznélni
az oktat6é helyett.

Deviation egyiitt tud miikodni gyakorlatilag barmilyen tavirdnyitéval, ami akar oktat6, akdr tanulé mdédban
képes lizemelni. Ahhoz, hogy Deviation-t illeszteni tudjuk mds gyartd tdvirdnyitéihoz, ismerni kell a csat-
lakoztatott tavirdnyité PPM paramétereit, €s megfelel6en be kell allitani a kozép impulzus hosszit, és az
impulzus kitérés mértékét, tovabba tudni kell, hogy hdny csatorna keriil 4taddsra, valamint ismerni kell azok
sorrendjét. Ezeket az informdcidkat legegyszer(ibben a www.deviationtx.com oldalon taldlhaté férumban
lehet megtudni.

10.1.1 Oktaté mod - Master

Az oktaté médot a ,,PPM be” kivalaszté doboz ,,Csatorna” vagy ,,Bot” értékével lehet bedllitani a Modell
konfigurdlds (Szokdsos és Halado GUI) fejezet alapjan. A kivélasztott ,,Csatorna” vagy ,,Bot” érték esetén
az ,,ENT” nyomégomb megnyomdsara megnyilik az oktat6 konfigurdcié képernyd. A 2 méd kicsit eltéréen
viselkedik:
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EXIT Oktatd konf. (Bot)

<] Mincs >
(<] o0 >
<] 400 >

<AL > (<] Mincs [
(<] ELE |5 (<] Hincs [
(<] Mincs >

| Mincs |3

Bot: A bot médban minden bemeneti csatorna meg lesz feleltetve az oktat6 tavirdnyit6 egy-egy botkorma-
nydnak. Ebben a médban, ha a tanulé mozdit valamelyik botkormdnyon, az pont ugyanigy fog viselkedni,
mint ha az oktaté mozgatta volna az adott botkormanyt. Altaldban elmondhaté, hogy ilyenkor a tanuld tav-
irdnyitdja egy az egyben tovabbitja a botok poziciéit (mindenféle mixelés nélkiil), €s az oktatd tavirdnyitdja
végzi el az Osszes sziikséges mixelést.

EXIT Oktatd korf. (Csatorma)

<] Mincs >
S IV 3
<] 400 >

4 I 3 <] G >
4 I P 4 I
4 T

Csatorna: A csatorna modban minden bemeneti csatorna meg lesz feleltetve az oktatd taviranyitdjanak
egy-egy kimeneti csatorndjanak. Ebben a mddban a tanuld tavirdnyitdjanak kell gondoskodni a modell
irdnyitadsdhoz sziikséges mixelésekrSl. Gondosan iigyelni kell r4, hogy az oktatd és a tanulé konfigurécidja
teljesen megegyezzen, egyébként a modell furcsan viselkedhet az oktaté és tanul6 kozotti valtasokkor.

Az aldbbi opcidkat lehet konfigurdlni mindkét oktat6 konfigurdciés képerny6n:
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» Kozép impulzus hossz: Megadja a tanuld tavirdnyit6ja altal kiadott, kozEép szervd dllashoz tartozd
impulzus hosszat (us). Ha ez az érték nem egyezik a tanul6 tdvirdnyitéja éltal ténylegesen kiadott
impulzus hosszal, akkor a szervdk alapbdl nem koézépen fognak 4llni.

* Impulzus kitérés: Megadja a tanulé taviranyitdja altal kiadott, a maximalis szervo kitéréshez tartozé
impulzus szélességét (a kozép allastl mérve). Ha ez az érték nem megfeleld, akkor a szervok esetleg
nem érik el a maximalis kitérésiiket (vagy tilsdgosan is kitérnek).

* Oktaté kapcsolé: Megadja, hogy mely kapcsoléval lehet dtadni az iranyitast a tanulénak.

* PPML1...PPMS8: Meghatdrozza a tanuld és az oktaté tdviranyitdja kozotti (akar csatorna, akar beme-
net) megfeleltetést.

10.1.2 Tanulé maod - Slave

A tanulé médot a ,,PPM” protokoll kivalasztasaval lehet beallitani a Modell konfigurdlds (Szokdsos és Ha-
lado GUI) fejezetben leirtak szerint. Ilyenkor a protokoll kivalaszté dobozon dllva az ,,ENT” nyomégomb
megnyomasara megnyilik a PPM kimenet konfigural6 képernydje, a konfigurdlashoz lasd a USBHID proto-
koll fejezetben leirtakat. A Deviation ilyenkor a kimeneti csatornak értékeit PPM formdban kiildi ki a DSC
csatlakozéra. Ha a Deviation tanulé tavirdnyitét egy ,,Bot” médban (lasd fent) konfiguralt Deviation oktatd
tavirdnyitoval haszndlod, akkor a tanulé tavirdnyiton semmilyen mixelést nem érdemes bedllitani.

10.2 FPV és egyéb kiils6 bemenetek konfiguralasa

EXIT PP be konf, (kiter i)

<l 1 >
<] 1500 |
<] 400 |3

A Deviation képes egy kiilsé eszkozrdl (mint pl. egy FPV head tracker) beérkezé PPM jeleket fogadni és
felhaszndlni. Ennek konfigurdldsdhoz a ,,PPM be” kivdlaszté dobozban a , Kiterjesztett” opciét kell kiva-
lasztani, a Modell konfigurdlds (Szokdsos és Halado GUI) fejezetnek megtelelGen.

A kivalasztas utdn az ,,ENT” nyomégomb megnyomasaval lehet a plusz bemeneteket konfiguralni.
A konfigurdlhat6 opcidk a kovetkezdk:

//////

* Impulzus Kitérés: Megadja a minimalis/maximalis szervo kitéréshez tartoz6 impulzus szélesség el-
térést (a kozép allastdl mérve).

* Csatornak szama: Megadja a fogadott bemeneti csatorndk szamat (4ltaldban max. 8 csatorna lehet-
séges).
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10.3 Trim hasznalata virtualis kapcsoloként

A Deviation képes, a fizikai kapcsoldk mellett, a trim gombokat haszndlni virtuldlis kapcsolokként, de ez a
lehetdség csak a haladé feliileten érhetd el. 3 féle kapcsolét tudunk a trim gombokkal szimuldlni:

* Pillanat kapcsolé: A kapcsold csak addig lesz aktiv, amig a trim gombot nyomva tartjuk.

» Kapcsolé: A trim gomb megnyomadsara a kapcsol6 dllapota be- vagy kikapcsol, mindig az ellenkezd
allasba.

* Ki/Be: A Trim+ gomb bekapcsolja, a Trim- gomb pedig kikapcsolja a kapcsolot.

» 3 allasi: A kapcsol6 egyik irdnyban aktiv lesz mindaddig, amig a Trim+ gomb meg van nyomva, és
a mdsik irdnyba, amig a Trim- gomb meg van nyomva, majd visszadll kézépre, ha elengedik.

A virtualis kapcsol6 létrehozasdhoz elészor valassz ki egy trim-et a ,,Trim” képerny6n, és nyisd meg a
konfigurdl6 képerny6t. Lasd Trim-ek és virtudlis bemenetek (Szokdsos és Halado GUI).

Bemenet
Trim |Epés <] KijBe |2
Trim -
Trim +
K.apcsold
Utdna 4llitsd a ,Trim 1épés” mez6t . Pillanat kapesol6”, ,Kapcsolé”, Ki/Be”, vagy .3 dlldst” értékiire.

Ezt a ,,Trim 1épés” kivélaszt6é doboz bal oldali nyildval érheted el, ha a 0.1 érték alatt. Utdna add meg a
~Bemenet” mez&ben a kapcsoloként felhaszndlt virtudlis csatornat (példankban ez legyen a Virtl).

Ivlegsem Ok

k:ap-:snm' Muvetet <] replace [>)

Foras <] Vil [>]
Girbe  [<] Taz1 [3]

[
Skala
Eltolss

| Trim
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Most menj a ,,Mixer” képernyére, és nyisd meg az adott virtudlis csatorna (példankban a Virtl) konfigura-
cigjat.

A mixer tipust allitsd ,,Komplex™-re, allitsd a ,,Forras”-t az adott virtudlis csatormara (Virt1), allitsd a gorbét
,»1 az 1”-re (NE hasznéld a ,,Fix-et), dlitsd a skdlat ,,0”-ra, és végiil engedélyezd a ,,Trim” gombot.

Most mér haszndlhatod a virtudlis csatorndt (Virtl), mint bdrmely més kapcsol6 bemenetet. Amikor a
virtudlis kapcsol6 aktiv, a virtudlis csatorna értéke 100 lesz, egyébként az értéke -100 lesz. ,,3 dllasi” esetén
a virtualis csatorna értéke -100 lesz az egyik irdnyban és +100 a masikban, egyébként elengedve az értéke 0
lesz.

MEGIJEGYZES: Ha egy mixerben a virtualis kapcsoldként bedllitott virtudlis csatornat forrdsként hasznalod
(nem pedig kapcsoldként), akkor tiltsd le az adott lapon a ,,Nincs Trim” gombbal, kiilonben az adott trim
érték duplén lesz hozzdadva.

10.4 Imbolygo beallitasok

Az imbolyg6 tarcsa az RC helikopterek irdnyitasara szolgal, ez szabdlyozza a férotor forgdsi sikjat, és a
rotorlapatok 4llasszogét. Az imbolygé tarcsa normdl esetben 3 szervohoz csatlakozik a magassagi kormany,
a cslirés, és kollektiv allasszog vezérléséhez, de a miikodése miatt nem egy az egyes a megfeleltetés az
egyes botkormdnyok és a szervok mozgasa kozott. E helyett a kollektiv, a magassdg és a cslir6 egyfajta
mixelése sziikséges az imbolygd tarcsa szervoinak vezérléséhez. Ezt a mixelést ciklikus kollektiv allasszog

mixelésnek (Cyclic Collective Pitch Mixing - CCPM) hivjuk.

Régebben az RC helikopterek kisegitd lapatokat, tigynevezett flybar-okat hasznaltak a férotor f6l6tt vagy
alatt, melyek Osszekotdkkel csatlakoztattak hozzd a stabilitds novelése érdekében. Ilyenkor a tivirdnyitd
végezte el a szervok vezérléséhez sziikséges jelek mixelését, és igy direktben vezérelte az imbolygd tarcsa 3
szervéjat. Ez a konfigurdcié manudlis-CCPM (mCCPM) néven ismert. A masik megoldas egy elektronikus
mixer hasznélata a helikopteren, amely akar a vevd részeként, vagy kiilon a vevs és a szervok kozott is
lehet, és ami elvégzi a sziikséges mixelést. Az a konfiguricié az elektronikus CCPM (eCCPM), és ebben
az esetben a tdviranyité direktben a botkormdny bemenetek jeleit kiildi, és az elektronikus mixer fogja
atalakitani azokat a megfelel6 imbolygé szervo jelekké.

Ujabban a flybar nélkiili (flybarless - FBL) helikopterek terjedtek el, f6leg a mikré méret tartomanyban.
Ezek a helikopterek eCCPM rendszert hasznalnak egy elektronikus giroszkdppal egyiitt, igy folyamatosan
stabilizalni tudjak a repiilést fizikai flybar nélkiil. Ez a felépités olcsébban elballithatd, egyszertibben szer-
vizelhet, rdad4dsul nagyobb stabilitdst és pontosabb irdnyitist tesz lehetdvé.

A Deviation tobbféle imbolyg6 tarcsa szervo elrendezést timogat, mint pl. a 120°, 120° forditott, 140°, 90°,
és a mixelés nélkiili, melyek igy néznek ki:

Tartalomjegyzék 99



Deviation User Manual for Devo 6/8/12, Kiadas 5.1-dev

COL AlL A

ELE Front

120 (3 szervoé): A szervok az imbolygé tarcsa koriil 120°-os szogben helyezkednek el. A csiirés bot hatasara
a csiirés és a kollektiv szervok dontik az imbolygét jobbra €s balra; a magassagi bot mindharom szervét
mozgatva donti az imbolygo6t elére és hatra; mig a kollektiv bot mindharom szervot egy irdnyba mozgatva
emeli és siillyeszti az imbolygét. Az 6sszhangban miikod6 szervok drasztikusan megnévelik a rendelkezésre

allé nyomatékot, valamint a precizitdst.

COL

Front

120X (3 szervd): Ugyan az, mint a fenti, csak az elrendezés el van forgatva 150°-kal. A csiirés bot mind-
harom szerv6t mozgatva donti az imbolygét jobbra és balra; a magassdgi bot hatdsdra a magassagi és a
kollektiv szervék dontik az imbolygdt elére és hatra; mig a kollektiv bot mindhdrom szervot egy irdnyba

mozgatva emeli és siillyeszti az imbolyg6t.

AIL A

Front

140 (3 szervé): Tulajdonképpen a 140°-0s imbolygé elrendezés szervoi ugyanigy miikodnek, mint a 120°-
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osé, csak a magassagi vezérlés elrendezése tér el. A 140°-os elrendezés simdbb miikodést tesz lehetdvé,
minden irdnyban egyforma ciklikus sebességgel. A 120°-os elrendezésben a bal/jobb dontés kicsit gyorsabb,

mint az elGre/hatra.

AIL
COL

90 (3 szervd): A csiirés bot hatdsdra a csiirés €s a kollektiv szervok dontik az imbolygét jobbra és balra;
a magassagi bot el6re és hatra donti az imbolygét; mig a kollektiv bot mindharom szervot egy irdnyba
mozgatva emeli és siillyeszti az imbolyg6t. Ez a leggyakoribb elrendezés az elektronikus helikoptereken.

Front

Nincs: Ebben a specidlis esetben a mixelést a helikopter sajat repiilésiranyité rendszere végzi. A kimenetek
konfigurdldsdhoz annak gyartdja dltal kiadott utasitdsokat kell kdvetni.

MEGIJEGYZES: Néhany helikopter 120 vagy 140 fokos elrendezéssel rendelkezik, de azok el vannak for-
gatva 180 fokkal. Ebben az esetben haszndlhatod a 120 vagy 140 fokos elrendezést, de lehet, hogy egyes
csatornakat invertdlnod kell.

10.5 Hangok modositasa

At lehet szerkeszteni a taviranyité altal kiadott hangjelzéseket, de ehhez csatlakoztatni kell a tdvirdnyit6t a
PC-hez USB meghajtéként, és 4t kell irni a ,,media” konyvtarban taldlhaté ,,sound.ini” f4jl tartalmat.

A féjlban talalhat6 szekcidk egy-egy hangot irnak le, és az alabbi események valtjak ki Sket:
* startup: Bekapcsolas.
* shutdown: Kikapcsolis.
* volume: A tdvirdnyit6 hangerejének valtoztatisa.
 timer_warning: Az id6zit6 le fog jarni.
o alarm#: 1d6zit6 # (1. ..4) lejart.
* batt_alarm: Alacsony telepfesziiltség riasztas.
* done_binding: A parositds befejez6dott.
* key_pressing: Gombnyomads hangja.
* saving: A modell f4jl mentésekor.

* max_len: Ha meghaladtad a maximaélisan beirhat6 szoveg hosszét.
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 telem_alarm#: Telemetria riasztas # (1...6).

Minden szekcidéban bedllithatod az adott hangjelzés hangerejét a ,,volume” bedllitassal 0-t6] (nincs hang)
100-ig (max. hangerd). A tobbi bejegyzés egy-egy hangjegy neve, a hozzajuk tartoz6 értékek pedig az adott
hangjegy hossza milliszekundumban. Egy hangjelzés maximum 100 hangjegybdl allhat.

A hangjegy neve lehet ,,xx”, ami a sziinet (ilyenkor nem ad hangot), vagy a hangjegy neve (a...g), esetleg
X -el jelolve a fél hang emelést ,,a”, ,.c”, ,,d”, ,.,f vagy ,,g” esetén, majd kiegészitve az adott oktdv szdmdval
0-t6l 4-ig. Igy ,,c0”-tdl (kozép C) egészen ,,b4”-ig vélaszthaték hangok.
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11. fejezet

Emulator

Az emulator lehetdséget nytjt a Deviation tesztelésére a PC-den, még miel6tt a tényleges szoftvert telepi-
tenéd a taviranyitodra. Az emuldtor megjelenit egy a taviranyité kijelz6jének megfeleld ablakot, mellette
pedig mezbkben az aktudlis botkormény €s kapcsold dllapotokat, valamint a kimeneti csatorndk értékeit

Toltsd le, és csomagold ki a deviation-emu_devoXX-vx.y.z.zip emuldtor csomagot innen:
http://www.deviationtx.com/downloads-new/category/1-deviation-releases/

ahol XX a tdvirdnyité tipusszdma, x.y.z pedig a deviation verziészdma. Altaldban az utolsé verziét célszeri
haszndlni. Az emuldtor a kicsomagolt konyvtirban taldlhaté exe kiterjesztésd f4jl futtatdsaval indul.

RIGHT H[000% | ELE DR2[-100.00% |
P Bemenetek LEFT_V[100.00% | AIL DRO100.00% |
(bokapcs, értékek) | o] RIGHT_VI000% | AlL DR1FI0000% |
i LEFT H[000% | AIL DR2 [100.00% |
= —— AUX2[000% | GEARO [100.00% |
Lot 300V 546 AUX3[000% |  GEARL[T00.00% |
AUX4 [0.00% | MIXO0 [100.00% |
AUX5 [0.00% | MIX1 [-100.00% |
AUX6 [0.00% | MIX2 [-100.00% |
AUX7[000% | FMODEO [100.00%
RUD DRO[100.00% | FMODE1 [-T00.00% |
RUD DR1[100.00% | FMODE2 [-T00.00% |
RUD DR2[100.00% |  HOLDO [T00.00% |
ELE DRO[100.00% | HOLD1 [T00.00% |
ELE DR1 [100.00% | TRNO [T00.00% |
TRN1 [T00.00% |
Ch1[000% | Ch5[000% Ch9 [0.00% |
Ch2[000% | Ch6[000% | Ch10[000% |
| Csatorna kimenet ért. I—) Ch3[-100.00%  Ch7[0.00% Ch11[0.00% |
Ch4[000% | Ch8[000% | Ch12[000% |
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Devo 8 Devo 6

RIGHT_H [ 0.00% AIL DR1 [-100.00%

LEFT_V [-100.00% GEARO [100.00% |

RIGHT_H [ 0.00% GEAR1 [-100.00% |

RIGHT_V[0.00% | GEAR1 [-100.00% | LEFT_V [-100.00% | MIXO0 [100.00% |

LEFT_H[0.00% | MIX0 [100.00% | RIGHT V[ 0.00% | MIX1 [-100.00% |
RUD DRO [100.00% | MIX1 [-100.00% | LEFT_H[000% | MIX2 [-100.00% |
RUD DR1 [-100.00% | MIX2 [-100.00% | DRO [100.00% | FMODEO [100.00% |

ELE DRO [100.00% FMODEO [100.00% |
ELE DR1[-100.00% | FMODE1 [-100.00% |

AIL DRO [100.00% FMODE?2 |-100.00%

Az emulétor vezérlése az aldbbi billenty(ikkel lehetséges (az angol QWERTY billentytizet alapjan):

DR1 [-100.00% FMODEZ1 |-100.00% |
GEARO [100.00% | FMODE2 |[-100.00% |

Billenty( Funkcié Taviranyito

12 8
g/a Bal oldali fiiggdleges bot (a gdzkar Mdd 2 esetén) X X
Q/A Bal oldali fiiggdleges trim X X
w/s Bal oldali vizszintes bot (az oldalkormany Mdd 2 esetén) X X
Wi/S Bal oldali vizszintes trim X X
e/d Jobb oldali fiiggbleges bot (a magassagi kormany Mdéd 2 esetén) | X X
E/D Jobb oldali fiiggbleges trim X X
r/f Jobb oldali vizszintes bot (a cstirés Mod 2 esetén) X X
R/F Jobb oldali vizszintes trim X X
o/l AUX2 X
p/s AUX3 X
t/g AUX4 X
T/G Bal felsd trim X X
y/h AUXS X
Y/H Jobb felsé trim X X
u/j AUX6 X
i’k AUX7 X
z GEAR kapcsol6 X X
X RUDD D/R kapcsold X X
c ELEV D/R kapcsol6 X X
v AILE D/R kapcsol6 X X
b MIX 0/1/2 kapcsold X X
n FMOD 0/1/2 kapcsol6 X X
m HOLD kapcsol6 X
, TRAIN kapcsol6 X
\ Kikapcsolds X X
Balranyil | L- nyom6égomb X X
Jobbra nyil | R+ nyomégomb X X
Fel nyil UP nyomégomb X X
Le nyil DN nyomégomb X X
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1 — folytatas az el6z6 oldalrdl

Billentyl Funkcio Taviranyito
12

Enter ENT nyomé6gomb X

Escape EXT nyom6gomb X
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